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Nota importante

La siguiente informacion debera ser leida y
entendida por todos los usuarios de equipos de
medicion de espesores de pared por
ultrasonidos de GE Inspection Technologies.
La inobservancia  de las presentes
instrucciones puede conducir a errores en la
medicion de los espesores 0 a otros
resultados. Las decisiones tomadas sobre la
base de resultados erréneos, pueden, por su
parte, ocasionar dafos patrimoniales, lesiones
personales o incluso la muerte.

Advertencias generales

Para el manejo correcto del equipo de
medicion de espesores de pared por
ultrasonidos han de cumplirse tres requisitos
fundamentales:

0 La eleccion del equipo de medicion
adecuado.

0 El conocimiento de los requisitos y limites
técnicos especificos de medicion.

0 La formacién del operario del aparato
(inspector).

El presente manual de servicio contiene las
instrucciones basicas para la instalacién y
operaciéon del equipo de medicion de
espesores de pared por ultrasonidos de GE
Inspection Technologies. No obstante, existen
factores adicionales que tienen influencia
sobre el uso del equipo de ensayo. La
descripcion de estos factores adicionales
sobrepasaria el marco del presente manual de
servicio. Para mas informacién, el operario
debera consultar libros de texto sobre el tema
del ensayo por ultrasonidos.

Entrenamiento de los operarios

Antes de usar un equipo de medicion por
ultrasonidos, los operarios deberan obtener
una formaciéon adecuada. Los operarios habran
de ser entrenados en los procedimientos
generales de medicion por ultrasonidos y en la

instalacion y los trabajos requeridos en un
ensayo particular. Los operarios deben tener
conocimientos suficientes sobre:

0 La teoria de propagacion de las ondas en
los materiales.

o0 Los efectos de la velocidad del sonido
sobre el material ensayado.

0 El comportamiento de las ondas sonoras
en la zona de contacto de dos materiales
diferentes.

o0 Influencia de la naturaleza de la superficie
del material ensayado.

Para obtener informacion detallada sobre el
entrenamiento de los operarios, la cualificacion
la certificacibn y las especificaciones de
ensayo, dirijase a las diferentes sociedades
técnicas, a los grupos industriales y a las
agencias gubernamentales.

Limites de la verificacion por
ultrasonidos

Los datos obtenidos en la verificacion por
ultrasonidos conciernen solamente a aquellas
areas del objeto ensayado que son registradas
por el haz de ondas del palpador utilizado. Los
operarios han de tener suma precaucion a la
hora de aplicar las conclusiones sacadas de
los resultados de las zonas verificadas del
material a las areas no verificadas del mismo.
Al verificar, por ejemplo, materiales de gran
tamano, puede resultar imposible o poco
practico verificar la pieza de ensayo completa.

Cuando se lleve a cabo una verificacion
puntual de la pieza ensayada, habran de
indicarse al operario las areas especificas a
verificar. El sacar conclusiones sobre las
condiciones de las areas no verificadas
basandose en los datos de las areas
verificadas, le esta reservado Unicamente al
personal que disponga de gran experiencia en
la aplicacion de las técnicas estadisticas y de
probabilidad correspondientes. En particular,
los materiales sujetos a erosion o corrosion, en



los que las condiciones pueden variar
significativamente en un area concreta, solo
deberan ser verificados por operarios muy
experimentados y con la debida formacién.

Los haces de ondas ultrasbnicas son
reflejados por la primera superficie interior
sobre la que inciden. Debido a la geometria de
la pieza, a defectos solapados o a superficies
solapadas puede ocurrir que los aparatos de
medicion de espesores midan la distancia
hasta un defecto interior y no la distancia hasta
la pared dorsal del material. Los operarios
tienen que adoptar medidas para asegurar que
efectivamente se esta examinando el espesor
total del material ensayado.

Procedimientos criticos de operacién en
la medicion del espesor por
ultrasonidos

Los siguientes procedimientos de operacion
tienen que ser observados por todos los
usuarios de aparatos de medicion de
espesores por ultrasonidos, con objeto de
minimizar los errores en los resultados de
verificacion.

1. Calibracioén de la velocidad del sonido

El principio de operacién de un aparato de
medicion de espesores por ultrasonidos se
basa en que el instrumento mide el tiempo de
propagacion de un impulso ultrasénico a través
de la pieza de ensayo y multiplica este tiempo
por la velocidad del sonido en el material.

El error en la medicion del espesor se minimiza
asegurando que la velocidad del sonido, a la
que se calibra el instrumento, sea
efectivamente la velocidad del sonido del
material que es verificado. Las velocidades del
sonido efectivas en los materiales con
frecuencia varian significativamente de los
valores expuestos en las tablas publicadas. En
cualquier caso, los mejores resultados se
obtienen cuando el instrumento es calibrado
con un bloque de velocidad de referencia
fabricado del mismo material que la pieza de
ensayo; este bloque debe ser plano y liso,

correspondiendo su espesor al espesor
maximo de la pieza testada.

Los operarios deben tener en cuenta ademas
que la velocidad del sonido puede no ser
constante en el material testado; el tratamiento
térmico, por ejemplo, puede3 ocasionar
cambios considerables en la velocidad del
sonido. Este hecho ha de considerarse al
evaluar la exactitud de la medicion del espesor
efectuada por el instrumento. Los instrumentos
deben calibrarse siempre antes de comenzar
la verificaciébn, debiéndose controlar la
calibracion una vez finalizada la verificacion,
con objeto de minimizar los errores de
medicion.

2. Procedimiento del palpador cero

Al efectuar una calibracién de un punto con un
palpador de contacto, el procedimiento del
palpador cero tienen que efectuarse segun lo
descrito en el presente manual. El bloque de
palpador cero debe estar limpio, en buen
estado y sin huellas visibles de desgaste.
Cualquier inexactitud en la ejecucion del
procedimiento del palpador cero ocasionara
mediciones de espesor inexactas.

3. Efectos de la temperatura sobre la
calibracion

Las variaciones de temperatura modifican la
velocidad del sonido de los materiales y de las
lineas de retardo del transductor y, en
consecuencia, las calibraciones. Todas las
calibraciones deben efectuarse in situ y con los
bloques de verificacion a la misma temperatura
que la pieza de ensayo para minimizar los
errores debidos a variaciones de temperatura.

4. Seleccion del transductor

El transductor utilizado en la verificaciéon debe
encontrarse en buen estado de funcionamiento
sin huellas visibles de desgaste en su cara
frontal. Los transductores muy desgastados
presentaran un rango efectivo de medicion
reducido. El rango especifico del transductor
tiene que incluir el rango completo de
espesores que se pretende medir. La



temperatura del material testado ha de
encontrarse dentro  del margen de
temperaturas del transductor.

5. Uso de liquidos de acoplamiento

Los operarios tienen que estar familiarizados
con el uso de liquidos de acoplamiento
ultrasénicos. Se han de adquirir conocimientos
profundos en el campo de verificacién, de
manera que el liquido de acoplamiento se
emplee y aplique siempre homogéneamente,
con objeto de minimizar las variaciones del
espesor de la capa de liquido de acoplamiento
y errores en los resultados de medicién. La
calibracion y la verificacion efectiva deben
llevarse a cabo bajo condiciones similares de
acoplamiento, usando una cantidad minima de
liquido de acoplamiento y aplicando una
presién homogénea sobre el transductor.

6. Duplicacion

Bajo determinadas condiciones, los aparatos
de medicidon de espesores por ultrasonidos
pueden ofrecer valores de medicion que
corresponden al doble (y a veces al triple) del
espesor efectivo del material que se verifica.
Este efecto, que se conoce bajo el nombre de
«duplicacion», puede producirse cuando la
medicion se efectua en un rango inferior al
rango especifico minimo del transductor. Si el
transductor empleado esta desgastado, la
duplicacion puede producirse a espesores
superiores al espesor minimo del rango
especifico del transductor.

Al utilizar un palpador nuevo, todos los valores
de medicién que sean inferiores al doble del
rango especifico minimo del transductor
pueden ser valores «duplicados», y el espesor
del material que se ensaya debera verificarse
con otros métodos. Si el palpador muestra
cualquier senal de desgaste, la duplicacién
puede producirse bajo cualquier condicion,
instrumento, parametros de palpador, etc.
Puede que el segundo eco u ofras

combinaciones de sefiales de eco produzcan
una sefal aceptable. El valor medido por el
instrumento y el espesor aparente son
aproximadamente el doble del valor actual,
resultando un espesor superior al doble del
minimo del rango especifico del transductor.
Este espesor debe determinarse calibrando la
combinaciéon de instrumento y palpador con
bloques de referencia que presenten el rango
completo de los posibles espesores que
puedan medirse en la verificacion. Esto es
particularmente importante cuando la pieza de
ensayo es medida la primera vez con
ultrasonidos o en todos aquellos casos, en los
que se desconozca el historial de espesores
de la pieza de ensayo.

Servicio postventa

Para que usted adquiera un producto GE
Inspection Technologies fiable, se ha hecho
todo esfuerzo posible. Si pese a ello,
encuentra un defecto, GE Inspection
Technologies ha establecido una serie de
centros de servicio técnico entrenados en
fabrica.

Para ubicar el centro mas cercano, contacte al
director del servicio de Atencion al Cliente:

Departamento de servicio
Llog, s.a. de c.v.
Cuitlahuac No. 54
Aragon La Villa

México D. F. 07000

Teléfono: 5255.57501414

5255.57501188
Telefax: 5255.57503238
Website www.llogsa.com

Encontrara otras direcciones en el capitulo 9.4
Fabricantes/direcciones de servicio técnico.
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INFORMACION GENERAL 1

El equipo CL 400 es un aparato de ensayo por ultrasonidos para medir con precision
espesores de pared. Se puede suministrar con la opcion Imagen A y la opcién grabador de
datos para almacenar 10.000 valores de medicion.

Este capitulo le ofrece una vision global de las principales funciones del CL 400 y de la
estructura de las presentes instrucciones. El siguiente capitulo explica las funciones del
teclado y la visualizacion en pantalla. Es imprescindible tener en cuenta las informaciones
contenidas en estos dos capitulos. Facilitan la comprensién de las informaciones detalladas
que se exponen mas adelante en el manual.

En este capitulo aprendera,

Cdmo se colocan las baterias o se conecta el aparato a la red eléctrica (Apartado 1.1)
Cdémo se conecta y desconecta el aparato (Apartado 1.2)

Las funciones y el volumen de suministro del aparato (Apartado 1.3)

El contenido esencial de cada capitulo del presente manual (apartado 1.4)

O o0O0Oo

1.1 Alimentacién de corriente del equipo CL 400
o El aparato trabaja con 5 baterias tamafio AA.
0 Se pueden utilizar baterias AIMn, NiCd o acumuladores NiMH.

0 Recomendamos el uso de baterias AIMn, dado que ofrecen una duracién de servicio de
aprox. 40 horas.

o0 Para cargarse, los acumuladores recargables tienen que extraerse del aparato.

Para colocar las baterias, retire primero la tapa, tal y como se expone en la Figura 1-1. Al
insertar las cinco baterias tamafio AA asegurese de que la polaridad sea correcta, y
seguidamente cierre el compartimiento de las baterias. Para mas informacion sobre el tipo de
bateria a utilizar, consulte el Apartado 3.2.

NOTA: Recomendamos dejar las baterias dentro del aparato al dejarlo guardado durante un
periodo prolongado de tiempo

NOTA: Recambie inmediatamente las baterias en cuanto el indicador de carga de la bateria
avise de que la bateria tiene poca carga E—». El aparato se desconecta
automaticamente cuando las baterias son demasiado débiles para asegurar un
funcionamiento fiable. Los ajustes se guardan y reestablecen en cuanto se vuelve a
conectar el aparato. Tenga siempre disponibles en el trabajo baterias de recambio
guardadas en un lugar apartado.




1.2

1.3

Figura 1-1
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Coloque las baterias de la forma expuesta aqui. Tenga en cuenta la posicion en la caja de
conexidn alared, ala que se conecta el bloque de alimentacién enchufable.

NOTA:

El aparato también se puede operar con un bloque de alimentacién enchufable a
través de la red eléctrica. Para ello, conecte el bloque de alimentacién con la caja de
conexion a la red, tal y como se expone en la Figura 1-1. Al operar el aparato con el
bloque de alimentacién, en pantalla aparecera el icono AC, y la conexién con las
baterias se interrumpira automaticamente. En este caso, se podran dejar las baterias
en el aparato.

Conectar /Desconectar el aparato

Tras conectar el aparato a una fuente de corriente eléctrica, podra encenderlo. Para ello,
presiona la tecla y manténgala presionada hasta que el aparato se haya encendido. Para
desconectar el aparato, presione la tecla y manténgala presionada.

Caracteristicas principales del CL 400

o0 Indicacién de los valores de medicion con cifras de gran tamafo contorneadas o rellenas.

o Diagrama de alarmas

0 Registros de datos de ajuste preajustados y definidos por el usuario.

0 Apoyo de los palpadores con retardo, contacto y para técnica de inmersion.

o Denominacién alfanumérica




Proteccion mediante contrasefna

Poco peso — 1,1 Kg

Pantalla monocromatica 4 VGA de gran tamafio con iluminacién de fondo

Duracioén de servicio de aprox. 40 horas con 5 baterias AIMn de tamano AA.

Menu de facil manejo con un solo plano

Posibilidad de ajustar diferentes idiomas en pantalla

Resolucion de medicion ajustable hasta 0,001 mm segun los requerimientos del usuario.
Actualizacién rapida in situ a través de la pagina web de GE Inspection Technologies
Diferentes posiblidades de visualizar los valores de medicion cuando esta instalada la
opcion imagen A: aparte de la visualizacion estandar SOLO ESPESOR, también ESP.+A-
SCAN, DIFERENCIA, %RR, MIN + ASCAN, MAX + ASCAN

Opcidén grabador de datos para el almacenamiento de como maximo 10.000 valores de
medicion (o de 1000, inclusive imagen A) en 250 ficheros de grabador de datos.

Compatible con los programas de software UltraMATE® y UltraMATE LITE®

El aparato de medicion de espesores de pared CL 400

Volumen de suministro del modelo basico CL 400

(0}

Aparato de medicién de espesores de pared CL 400

5 baterias AIMn del tamafio AA

Bloque de alimentacion enchufable

Maletin de plastico

Pieza de verificacion de dos puntos

Liquido de acoplamiento

CD-ROM de actualizacién del firmware (cable de serie para PC)
Instrucciones de servicio

Instrucciones breves

Certificado de la declaracion de conformidad



1.4

Opciones del aparato

(0}
(o}
(0}

Opcion Imagen A
Opcién grabador de datos
Opcién disparador a distancia

Informaciones sobre el presente manual

El presente manual del equipo CL 400 se divide en diez capitulos. Con excepcion de los
Capitulos 4 y 5, todos los capitulos son validos para todas las versiones del aparato. El
Capitulo 4 so6lo es valido para aparatos con la opcion imagen A instalada. El capitulo 5 sélo es
valido para aparatos con la opcion grabador de datos instalada. Cada equipo CL 400 puede
reequiparse posteriormente con las opciones. A continuacion, se presenta un resumen de los
capitulos 1 a 10.

Capitulo 1 — Introduccion general

©Oo0oO0oOo

Establecer la alimentacién de corriente

Conectar y desconectar el aparato

Vision global de las funciones y del volumen de suministro
Vision global del contenido del presente manual

Capitulo 2 — Teclado, menus y visualizacién en pantalla

(el elNelNe]

@]

Funcién de cada tecla

Navegacioén por la pantalla

Vision global de las funciones de los menus

Explicaciéon de las visualizaciones en pantalla (modelo basico, aparato con la opcion
Grabador de datos instalada y aparato con la opcién imagen A instalada)

Explicacion de los iconos

Capitulo 3 — Ajustar el equipo CL 400

O O0OO0O0OO0O0

Conectar el palpador y cargar el registro de datos de ajuste

Ajustar la imagen en pantalla (modelo basico y aparato con la opcién imagen A instalada)
Ajuste y calibracion del punto cero

Alarma de valor maximo y minimo

Bloquear y desbloquear el apartado

Trabajar con impresoras

Capitulo 4 — Trabajar con la opcidon imagén A y con los registros de datos de

o}
(0}

ajuste definidos por el usuario

Seleccionar el tipo de medicién
Ajustar el comienzo y la zona de la imagen A



Posicionar las puertas

Ajustar el filtro y la amortiguacion

Ajustar la activacion de la puerta y el valor de medicion

Ajustar la ganancia

Seleccionar la indicacion del valor de medicion

Introducir el espesor nominal de pared

Seleccionar la unidireccionalidad

Crear y borrar registros de datos de ajuste definidos por el usuario
Ampliar la representacion de la imagen A

Parar la imagen A

O O0OO0OO0O0OO0O0O0OO0OO0O0

Capitulo 5 — Trabajar con la opcién grabador de datos

@]

Crear, cargar y borrar ficheros del grabador de datos

Guardar, eventualmente con la imagen A correspondiente, los valores de medicién en los
ficheros del grabador de datos.

Navegar por los ficheros del grabador de datos

ARadir comentarios a los ficheros del grabador de datos

Imprimir los informes

Configurar el aparato para la transmisién de los datos a un PC o una impresora.

@]

©Oo0oO0oOo

Capitulo 6 — El interfaz I/O

o Formato de los espesores de pared
0 Cdbdigos del mando a distancia
o Disparo externo opcional

Capitulo 7 — Datos Técnicos

Capitulo 8 — Mantenimiento

Capitulo 9 — Anexo

Capitulo 10 — indice alfabético
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TECLADO, MENUS Y VISUALIZACION EN PANTALLA

2.1

2.2

El equipo CL 400 es un aparato de facil manejo. El presente capitulo ofrece una breve visién
global de todas las funciones que se pueden operar a través del teclado y la pantalla. Ademas
contiene referencias a otros capitulos del presente manual con informaciones mas detalladas.

La visualizacion en pantalla del CL 400 depende de las opciones instaladas y de los ajustes
de aparato seleccionados. Las visualizaciones en pantalla correspondientes a este capitulo las
encontrara en todos los aparatos con la siguiente configuracion:

Modelo basico

Opcion imagen A instalada

Opcién grabador de datos instalada

Opciones imagen A y grabador de datos instaladas

©Oo0oO0o

Funciones de las teclas

El teclado del aparato consta de teclas especiales, (), G, freeze) (mace) (wew) (] (oa) y

), teclas de flechas (@, @ E] E]) y seis teclas para seleccionar las funciones. Las
funciones de las teclas del modelo basico se describen en la Figura 2-1. Las funciones de las
teclas de los aparatos con las opciones instaladas se describen en la Figura 2-2.

Comprender las visualizaciones en pantalla

Este apartado del manual describe las diferentes visualizaciones en pantalla del equipo CL
400, incluidas las siguientes:

LED rojo, se ilumina al sobrepasarse los valores
minimos o maximos definidos por el usuario.

|

O N "
- Activa la visuali-

L & zacion del Ment.
Transfiere el valorde _

medicién actual al I
interfaz en serie ~
RS232 _~Inicia el ajuste del
L aparato.
Linea de ments —__ . .
? _ Activa la visuali-
- L~
| I | I | I

= zacién del Setup

Bloque de calibrado

Presionarla y mante- —____ /.r-' para el ajuste del
nerla presionada para T — punto cero
conectar y desconectar
el aparato.
L
!
,// :‘--"
Para activar la funcién con la tecla. Para ajustar un valor en el campo Activa la funcién seleccionada y confir-
La funcién activada se muestra en central de la linea de ments y para ma o finaliza las acciones realizadas
forma invertida navegar por la pantalla (con wn aviso correspondiente).
Figura 2-1 Estas teclas de funcién se encuentran en el modelo basico. Algunas funciones podran

usarse s6lo si estan instaladas las opciones imagen A o Grabador de datos.
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Presionana y mantenerla
presionada para cambiar
de la regulacion automati-
ca de la ganancia a la
manual y viceversa.

Transfiere el valor de
medicién actual al lugar
de almacenamiento
seleccionado en el
grabador de datos (sdlo
con la opeién Grabador
de datos instalada).

Para parar la imagen A
(sdlo con la opcidn
Imagen A instalada).

Para ajustar el comienzo
y la zona de la imagen A
(s6lo con la opcidn
Imagen A instalada).

Presionara y mantenerla
presionada para conec-
tar y desconectar el
aparato.

Para activar la funcién con la
tecla. La funcidén activada se
muestra en forma invertida.

LED rojo, se ilumina al sobrepasarse los valores
minimos o maximos definidos por el usuario.

A E e -

g HUOOEEE

Con las teclas de
flecha se puede
ajustar el valor de la
funcisn activa.

Para ajustar el valor en el campo
central de la Iinea de funcicnes y
para navegar por la pantalla.

Contenido del fichero
del grabador de datos
(solo con la opcidn
Grabador de datos
instalada)

Activa la visuali-
Zacion del Menu.

Activa la visualizacion
del Fichero {sdlo con
la opcién Grabador de
datos instalada)

Inicia el ajuste del
aparato y la calibra-
cidn del punto cero.

— Activa la visuali-
zacion del Setup.

——— Linea de menus

"~ Bloque de calibrado
para la calibracidn
del punto cero

Activa la funcidn selec-
Funcién activa (el cionada y confirma o
valor actual se indica finaliza las acciones
en el centro de la realizadas (con un
linea de menus) aviso correspondiente).

Figura 2-2

Ay Grabador de datos.

Estas funciones se encuentran en los aparatos que tienen instaladas las opciones Imagen

Velocidad del sonido ajust:

¥ Indicacién de la carga Los tridngulos marcan los ecos

unidad correspondiente

Ganancia del aparato

de la bateria de liberacién de las puertas.

Unidad seleccionada

Espesor de pared medido {las
cifras negras sefializan un
palpador acoplado)

Contenico del graba-

Opeién AGC activa — |
presionar la tecla

y mantenerla

presionada para cam-

biar de AGC a la regu-

lacion manual de la
ganancia y viceversa)

[EsdBwe BaTIO: @B e

Esdaé 5575 @

1

2594
v -

dor de datos con la
opcién Grabador de
datos instalada.

Pista en la imagen A

Puerta B (sélo en &l
tipo de medicion

Eco muiltiple)

Puerta A

ﬁ—'1mc1|a—mzuoh—unam| 0155 | SR -ANCO[E-UNER:

Linea de menls

Espesor de pared medido (las
cifras negras sefializan un
palpador acoplado)

Linea de menus allernativa, que se
indica tras presionar la tecla
flecha.

/
[THICIO[SEDa R[FILTRO] S0.08 [PHORTIH 2000 | s |

Modifigque el valor con
ayuda de las teclas de correspondiente se indica

Funcién activa (el valor

en el centro de la linea de
menus)

Figura 2-3

Visualizacion del Medir — La representacion del valor de medicién depende de las opciones

instaladas y del registro de datos de ajuste seleccionado. SOLO ESPESOR se puede
ajustar en todas las versiones del aparato. Con la opcion Imagen A instalada, existen mas
posibilidades de representacion. Todas estas posibilidades muestran la imagen A.
Dependiendo de la seleccién que se haya realizado también se podran representar el valor
de medicion actual, el valor minimo, el valor maximo o la desviacién del espesor nominal
expresada en porcentaje o como valor absoluto. Cuando se represente la imagen A, podréa
acceder con ayuda de la tecla TRACE al men( de ajuste del comienzo y de la zona de la
imagen Ay también a otras funciones.

0 Medir — Muestra los valores medidos de espesor de pared, los iconos de estado, el
contenido del grabador de datos (con la opcidon Grabador de datos instalada y activada) y
la imagen A (con la opcién imagen A instalada y activada). La Figura 2-3 muestra dos
visualizaciones tipicas, asi como el menu Trace en la linea de menus.
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0 Setup — Permite al usuario cargar los registros de datos de ajuste almacenados (de un
palpador especifico) o crear un registro de datos de ajuste definido por el usuario. Para
crear un registro de datos de ajuste definido por el usuario, utilice la visualizacién del
Setup o bien el software UltraMATE®.

Los registros de datos de ajuste se pueden cargar en cualquier CL 400. El contenido del
registro de datos de ajuste definido por el usuario depende de la configuracion del aparato.
Véase el Apartado 3-1, para obtener mas informacion sobre los registros de datos de
ajuste definidos por el usuario en el modelo basico, y el Apartado 4.10, para los registros
de datos de ajuste definidos por el usuario en los aparatos con la opcién Imagen A
instalada (Figura 2-4).

0 Fichero — Esta visualizacion sirve para crear y almacenar valores de medicién en los
ficheros del grabador de datos. Sélo esta disponible con la opcion Grabador de datos
instalada y activada. Cuando la opcién Imagen A esta instalada, se pueden guardar junto
con los valores de medicion las imagenes A correspondientes (Figura 2-5)

0 Menu — desde esta visualizacion se accede al control del aparato. Las funciones que
aparecen en pantalla dependen de las opciones instaladas. La Figura 2-6 muestra las
funciones que estan disponibles en todos los aparatos (modelo basico, opcion imagen A,
opcion Grabador de datos).

Todos los ajustes corespondien- . A2 DFR = CLF9 PULSE LAS FLECHAS ARRIBA ¥
tes a un registro se activaran al "~ [CAZ11A ABATO PARA SELECCIONAR LA
presionar Ia tecla [Exer] ~~ [enEs CONFIGURACION GQUE QUIERA
K-PEN 28 CARGAR.
QEEH; B}E?F PULSE CENTER) PARA CARGAR LA
aLPHA 10-.25 DFR CONFIGURACTON SELECCIONADA
U reat - gL'BBLER IPs PULSE CSELECCIONAR), CCREARD
n registro definido por &l 0 CBORRAR) PARA VOLUER SIN
usuano leede descargarse HTB EHRGﬁR Lﬂ EUNFIEURHEIUN
desde un PC o bien crearse ™,
ceon ayuda del teclado en .
los aparatos con la opeidn -
Imagen A instalada
HalRmq CREAR | BORRAR | | [ |

—
-4

Pulse la correspondiente tecla de seleccién Para crear y borrar un registro de datos de ajuste

y, a continuacién, las teclas de flecha (1] o definido por el usuario (los registros de datos de
[4] para seleccionar un registro determinado. ajuste prefijados no se pueden borrar).
Figura 2-4 Visualizacion del Setup — Para cargar los registros de datos de ajuste. Los ajustes del

aparato se realizan automaticamente. Los registros de datos de ajuste definidos por el
usuario pueden descargarse a cualquier version del aparato CL 400 desde un PC que
tenga el software Ultramate© instalado, o bien crearse utilizando para ello el teclado
(véase el Apartado 3-1 para efectuar la carga, y el Apartado 4-10 para crear registros de
datos de ajuste definidos por el usuario).



Pulse la tecla una o dos veces para activar una de estas

representaciones
Para navegar por la pantalla, utilice las teclas de flecha.

. X Lista de ficheros de registro de Estos valores determinan el
Contenido del fichero Lugar de almacenamiento datos guardada y seleccionable tamafio del fichero del grabador
del grabador de datos seleccionado. en el aparato. de datos.
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33.026— &

L

i

ERESR] PARA_CFEAR UM HUELT
FLLHERD DE LRAEFOOR CE DRATOS

RRIER L{ERORRARY FRA SELECCTONAR LN
BT ErFICHERD [E CRASAICR TF DATOS
IR AUANCE PARA BORRSR

INLRY PR SELECC 10HAH
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AR THPRINIR THFORME

.In
=
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=

| | [Eorrer] visra | cesTe SELECCT] CREFR |BIRRAR | [e=n] |
/// { ) .
- | Transfiere un informe a una
o~ .‘I impresora conectada.

- |
Borra el valor de medicién almace- Para visualizar la imagen A Activa la seleccidn de Para crear y borrar
nado {y, en su caso, la imagen A guardada en el lugar de alma- ficheros. A continuacién, ficheros.
almacenada) en el lugar de almace- cenamiento sel 1ado. lecci un fichero de la
namiento seleccionado. lista

Figura 2-5 Visualizacion del Fichero — Con la opcién Grabador de datos instalada, se puede crear

ficheros de registro de datos, almacenar el valor de medicion actual y eventualmente las
imagenes A correspondientes (con la opciéon Imagen A instalada), y navegar por el fichero,
como se indica a continuacion. Para trabajar con el grabador de datos, consulte el

Capitulo 5.
Estos ajustes no se pueden \\ REFERENCIA 10I0MA ESPADOL Seleccione un ajuste con las
modificar en la visualizacidn \ ™ |4CTIVO ALPHA OFR-P IMPRESORA EPSON teclas de flecha. A continuacion,
del Menu. % |FUENTE ALPHA DFR-F UEL TRﬁNSHISIDH 115268 pulse la tecla [EWER] para activarlo
\ VELOCIDA 2518.8 n's IR £ HORA
GANANCT b2dB-AeC ENTRHDF\ HURﬁ []EI“I gﬁ
ENTRADA FECHA  14.4.0903
AJUSTE PARAMETROS
ISTA ESP .+ A-SCAN ALARMA MIN ESP OFF
DOR OE DA OH ALARMA MAYX ESP OFF Estos ajustes solo son
E— — UNIDHDESNDH]Nﬁ .68 visibles cuando la opeidn
= | 4 instalada.
ACTIVACION PLE. FLAHED ResOl I Ton 3, A magen A esid Insialada
TECCION DESPUES ARM DECIMAL PERIOD
SE[H RF MANTEMNER/ESPAC MAKNTENE .
AMORT IGUAMIE HORMAL Estos ajustes sdlo son
A.6 - 28 MHZ TIPD BATERDR ALCALINA visibles cuando la opeidn
SEGUIMIENTO IF 0N APAGADD SIEMPRE EN Grabador de datos estd
COMTRASTE Tl instalada.
LUZ FOMDO ON
[ I |
Figura 2-6 Visualizacion del Menu — El contenido de la visualizacién del Menu depende de las

opciones instaladas. Todos los ajustes de la visualizacion del Menu se describen en el
Apartado 2.3.

Trabajar con la visualizacién del Menu

Para acceder a la visualizacion del Mend, presione la tecla (vew) En esta visualizacion se tiene
acceso a la mayor parte de las funciones de control del equipo CL 400.



ACTIVO — Muestra el nombre del registro de datos de ajuste actual. Si después de cargar el
registro de datos de ajuste se modific6 al menos un parametro, aqui se indicara
MODIFICANDO. Para almacenar los registros de datos de ajuste, véase el Apartado 4.10.

FUENTE — Muestra el registro de datos de ajuste original que sirvié de base para los ajustes
de aparato actuales. Se indica siempre la fuente original, independientemente del nimero de
modificaciones realizadas y del niumero de procesos de almacenamiento (para cargar los
registros de datos de ajuste, véase el apartado 3-1).

VELOCIDA — Muestra la velocidad del sonido actual. La velocidad del sonido sélo se puede
modificar durante el ajuste (apartado 3.3).

GANANCIA — Muestra el ajuste actual para la regulacion manual de la ganancia o AGC
(Apartado 4.6).

VISTA — En el modelo basico esta ajustado aqui SOLO ESPESOR. En los aparatos con la
opcion imagen A instalada, esta funcion controla la indicacién del valor de medicion y la
representacion de la imagen A. se pueden seleccionar seis parametros diferentes. Para
seleccionar la visualizacion véase el Apartado 4.7.

GRABADOR DE DA - Ponga esta funcién en ON para activar el grabador de datos cuando
esta instalada la opcién Grabador de datos. Ahora estaran activas la funciéon de
almacenamiento, la visualizacion del Fichero y la tecla (e ),

MODO MEDIDA -- Modifica el tipo de medicién. Los ajustes posibles dependen del palpador
utilizado (con retardo o contacto, Apartado 4.1).

ACTIVACION PUE - Sirve para seleccionar la activaciéon de la puerta. Al seleccionar
FLANCO, la puerta se dispara desde la interseccion de la primera sefial con la puerta. Al
seleccionar PICO, desde el pico del eco con la mayor amplitud en la puerta. Todos los valores
se basan en una interseccion, ajustada en la funcién DETECCION (Apartado 4.5).

DETECCION — Determina, si el espesor de pared se basa en la interseccion antes o después
de la actuacién de la compuerta (Apartado 4.5).

SENAL RF — Seleccione aqui la unidireccionalidad de los impulsos de eco, esto es, de las
medias ondas negativas y de las positivas. Para determinar el espesor de pared, emplee
siempre el ajuste RF (Apartado 4.9).

AMORTIGUAMIE — Para cambiar de NORMAL (50 ohmios) a ESPECIA y viceversa (Apartado
4.4).

FILTRO — Ajuste aqui el valor para el filtro pasabanda del aparato (Apartado 4.4)

SEGUIMIENTO IF — Activa y desactiva el seguimiento de la compuerta. Esta funcion sélo es
relevante al trabajar con palpadores con retardo o para técnica de inmersion. EI comienzo de
la representacion se conserva automaticamente cuando cambia el punto inicial de la
compuerta del eco de entrada. Este ajuste no influye sobre la medicion del espesor de pared
(Apartado 4.2).

IDIOMA — Determina el idioma que se visualiza en pantalla (Apartado 3.2).



IMPRESORA — Para seleccionar el tipo de impresora conectado, se puede elegir entre
EPSON (matriz de hilos o chorro de tinta), DPU, HP (chorro de tinta o laser) (Apartado 5.4).

VEL. TRANSMISION — Determina la tasa de transmision de datos a una impresora o PC
conectados (Apartado 5.4).

FORMATO HORA - Para seleccionar un formato para la indicacién de la hora, a eleccion,
formato de 12 6 24 horas (Apartado 3.2).

ENTRADA HORA — Para ajustar la hora actual (Apartado 3.2).
ENTRADA FECHA — Para ajustar la fecha actual (Apartado 3.2).

ALARMA MIN ESP - Establece un limite inferior de alarma para los valores medidos del
espesor de pared (Apartado 3.4).

ALARMA MAX ESP - Establece un limite superior de alarma para los valores medidos del
espesor de pared (Apartado 3.4).

ESPESOR NOMINA - Introduzca aqui el espesor nominal de pared. Sirve para calcular la
desviacion absoluta y relativa (Apartado 4,8).

UNIDADES - Ajuste aqui como unidad pulgadas (inca) o milimetros (Apartado 3.2).

RESOLUCION - Controla el formato (numero de posiciones decimales) del valor del espesor
medidor para su visualizacién en pantalla, el protocolo de verificacion y el grabador de datos
(Apartado 3.2).

DECIMAL — Para utilizar alternativamente el punto o la coma decimales (Apartado 3.2).

MANTENER/ESPAC — Determina cémo se indicaran los valores de medicion cuando el
palpador no esta acoplado (Apartado 3.2).

TIPO BATERIA — Seleccione aqui el tipo de bateria utilizado, para permitir la indicacion
correcta del estado de carga. Puede elegir entre ALCALINA, NI-CAD y NIMH (para colocar las
baterias, vease el Apartado 1.1)

APAGADO - Seleccione AUTO APAGA, para activar el apagado automatico cuando el
aparato no se utiliza durante mas de cuatro minutos. Seleccione SIEMPRE EN, si desea pagar

el aparato Unicamente con la tecla .

CONTRASTE - Para ajustar el contraste de la pantalla (presione ®o 0 para modificar el
contraste).

LUZ FONDO - Para encender la luz de fondo. El ajuste AUTO provoca el encendido de la luz
de fondo, en cuanto se presiona una tecla o se acopla un palpador.
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AJUSTAR EL EQUIPO CL 400 3

3.1

Antes de poder comenzar a medir espesores de pared, tiene que ajustar primero el aparato.
En este capitulo se describen los pasos que tiene que seguir antes de iniciar la medicion para
configurar respectivamente la visualizacion en pantalla, los ajustes de ultrasonidos y el tipo de
medicion. El procedimiento aqui descrito es valido para todas las versiones del aparato,
independientemente de si se tiene o no instaladas las opciones Imagen A o Grabador de
datos.

Los ajustes basicos del aparato se efectian automaticamente conforme al registro de datos de
ajuste seleccionado. El aparato dispone de diferentes registros de datos de ajuste para
palpadores de contacto o con retardo. EI nombre del registro de datos de ajuste corresponde
al nombre del palpador correspondiente. Al ajustar el aparato, tiene que cargar primero estos
registros de datos de ajuste (o un registro de datos de ajuste definido por el usuario, tal y
como se describe en el Apartado 4.10).

Este capitulo describe los siguientes pasos que hay que llevar a cabo para preparar las
mediciones de espesores de pared:

0 Conectar el palpador y cargar el registro de datos de ajuste (Apartado 3.1).

Ajustar la visualizacion en pantalla (divididos segun modelo basico, aparato con la opcién
imagen A instalada y aparato con la opcion Grabador de datos instalada) (Apartado 3.2)
Ajustar el conjunto de aparato y palpador (Apartado 3.3).

Ajustar la alarma de valor minimo y la alarma de valor maximo (Apartado 3.4).

Bloquear y desbloquear el mando del aparato (Apartado 3.5).

Transferir el valor de medicion o la imagen A (caso de existir) a una impresora o a un PC
conectados (Apartado 3.6).

Transferir la imagen A parada (caso de existir) a una impresora o a un PC conectados
(Apartado 3.7).

©o0oo0o @]

(@]

Conectar el palpador y cargar el registro de datos de ajuste

Antes de poder comenzar con la medicion de espesores de pared, tiene que conectar primero
un palpador (Figura 3-1) y cargar el registro de datos de ajuste correspondiente. El equipo CL
400 soporta palpadores de contacto y palpadores con retardo (véanse los Datos Técnicos en
el Capitulo 7).

Caja de unién para el
Caja de conexicn a lared  Interfaz serie RS232 Parte frontal del aparato cable de palpador

/ /
/

i
¢

®
7

Figura 3-1 Conectar el cable del palpador



Acople un palpador y, a continuacion, presione la tecla para acceder a la visualizacion del
Setup. En la visualizacion del Setup, representada en la Figura 3-2, puede seleccionar un
registro de datos de ajuste prefijado o definido por el usuario (para crear y borrar registros de
datos de ajuste definidos por el usuario véase el Apartado 4.10)

Los siguientes ajustes se efectuan automaticamente, en cuanto se activa un registro de datos
de ajuste:

Nombre del registro de datos de ajuste definido por el usuario

Nombre del registro de datos de ajuste original

Ganancia/Regulacion de la ganancia

Umbral de la compuerta del eco de entrada — sélo en palpadores de avance**
Comienzo, anchura y umbral de la compuerta A **

Comienzo, anchura y umbral de la compuerta B **

Unidireccionalidad **

Resolucion de la indicacién del valor de medicion.

Tipo de medicidn, activacién de la compuerta y punto de medicion. **
Espesor nominal de pared — sdlo al seleccionar DIFERENCIA o %RR **
Alarma de valor minimo

Alarma de valor maximo

Calibracion del punto cero — sélo en los palpadores de contacto
Velocidad del sonido

Comienzo de la representacion **

Zona de representacion **

Amortiguacién *+

Filtro **

Imagen A actual o parada que se visualizé al presionar la tecla b

© 0O 0O 0O 0O 0O O O 0O 0O 0o o o o o o o o o

** Los ajustes sélo se pueden ver con la opcion imagen A instalada y activada.

NOTA: Los registros de datos de ajuste definidos por el usuario se pueden crear con todas
las versiones del aparato. Los ajustes que se pueden modificar y luego almacenar
dependen de la version del aparato. En el modelo basico soélo se pueden modificar el
nombre del registro de datos de ajuste, la velocidad del sonido (determinada en el
ajuste) y los umbrales de las alarmas, que se almacenan luego en un registro de
datos de ajuste definido por el usuario.




3.2

Presione la tecla [serve para visualizar u ocultar esta vista.

I R e
El registro de datos de ajuste
seleccionado esta marcado. il.lllﬂ!]lﬂ CONF IGURACION QUE QUIERA
KEEEN EBFS CARGAR .
e b PULSE CENTER) PARA CARGAR LA
- CONF IGURACION SELECCIONADA
En el aparato estdn almace- ALPHA 18,25 OFR
s e i Sl PULSE (SELECCIONAR) . CCREAR)
registros de datos de ajuste. KT EﬁEEEERfEJCEﬁE?Gﬁ%EEENSIN

Puede crear y borrar los /
registros de datos de

ajuste definidos por el
USUAo.

BaB0M{ CREFR | BORRAR | | \ |

1. Seleccione SELECCI para 2. Cambie de un registro de 3. Presione la tecla
activar la seleccién. datos de ajuste a otro con para seleccionar el registro
ayuda de las teclas de flecha marcado.
Figura 3-2 Seleccionar un registro de datos de ajuste

Ajustar la visualizacion en pantalla

Antes de poder comenzar a medir espesores de pared, primero tiene que llevar a cabo
algunos o todos los siguientes ajustes. Utilice para ello la visualizacién del Menu, Figura 3-3.

o0 Idioma — Seleccione uno de los siguientes idiomas indicados: inglés, aleman, franceés,
espafiol, italiano, ruso, etc.

o0 Formato fecha — Seleccione uno de los siguientes formatos para la visualizacién de la
fecha: mes/dia/afio, afio-mes-dia o dia-mes-afio.

o0 Formato hora — Ajuste el formato de la indicacién de la hora. Existen los formatos de 12 6
24 horas.

0 Hora - Introduzca la hora actual.
o Fecha — Introduzca la fecha actual.
0 Unidades — Ajuste la unidad de medida en pulgadas o milimetros.

0 Resolucién — ajuste el numero de posiciones decimales que ha de presentar el valor de
medicion.

0 Decimal — Seleccione el punto decimal (.) o bien la coma decimal (,) como caracter para
separar las cifras decimales.

0 Mantener/Espac — Determina como se visualizan los valores de medicién, cuando no hay
ningun palpador acoplado. Al seleccionar MANTENE, se indica el ultimo valor de medicion
medido solo de forma contorneada. Al seleccionar ESPACIO, se visualizan varias rayas en
lugar de un valor de medicién, en cuanto se desacopla el palpador.



o Tipo bateria — Elija entre ALCALINA, NI-CAD y NIMH.

0 Apagado — Seleccione AUTO APAGA, para activar el apagado automatico del aparato. El
equipo CL 400 se apaga cuatro minutos después de presionar por ultima vez una tecla (sin
que se pierda ningun valor de medicién). Si selecciona SIEMPRE EN, s6lo para apagar el
aparato manualmente.

o0 Contraste — Ajuste el contraste de la visualizacion en pantalla.

0 Luz fondo — Ajuste la iluminacion del fondo. Con la iluminacion de fondo activada, se

reduce la durabilidad de las baterias.

1. Presione [¥w | para
visualizar u ocultar esta
vista

2. Cambie de un ajuste a
otro con ayuda de las
teclas de flecha.

2 Presione [eve#] para
seleccionar el ajuste
marcado.

4. Utilice las teclas de
flecha para medificar el
ajuste marcado.

REFERE
ACTIVO

FUENTE
VELOCIDA
GANANCT

ATUSTE Py
Th

NCIA IDIOMA ESPADOL
ALPHA DFR-P IMPRESORA EPSON
ALPHA DFR-P VEL . TRANSMISION 115288

2548.8 wm/s FORMATO HORA 12_HORfA

bodB-tet ENTRADA HORA
FORMATO FECHA D.M.A.
ENTRADA FECHA 14.4.c083

RAMETROS

ESP.+ A-SCAN ALARMA MIN ESP OFF

GRABAODOR DE DA ON ALARMA_MAKX ESP OFF
ESPESOR_NOMINA 6,08
MODD MEDIDA IF->15T UNIDADES it
ACTIVACION PUE FLANCD eI ] I 0
DETECCION DESPUES ARM DECIMAL PERIOD
SEDAL_RF RF MANTENER/ESPAC MANTENE
AMURT IGUAMIE NORMAL
FILTRO 8.6 - 28 MHZ TIPD BATERDH ALCALTNA
SEGUIMIENTO IF OH APAGADD SIEMPRE EN
CONTRASTE T4
LUZ FONDO 0N
|

El ajuste seleccionado

/ estd marcado,

Aqul se indica el valor del ajuste activo.
Utilice las teclas de flecha para modificarlo.

Figura 3-3

Modificar los ajustes del aparato

Todos los ajustes se efectiuan del siguiente modo:

Paso 1: Presione (*w] para acceder a la visualizacion del Setup (ver Figura 3-3).

Paso 2:

Paso 3:

Paso 4.

Paso 5:

Paso 6:

la visualizacion de Medir.

Presione para confirmar el ajuste realizado.

Utilice las teclas , @, « o] =) para seleccionar el parametro deseado.

Si el parametro deseado esta marcado, presione para activarlo.

Utilice las teclas , @, ) o) = para modificar el ajuste a su eleccion.

Seleccione los demas parametros tal y como se describe en los pasos 2 a 5. Cuando
haya modificado todos los ajustes a su eleccion, presione la tecla (*%) para volver a




3.3

3.4

Ajustar el aparato

Antes de comenzar a medir espesores de pared con el equipo CL 400, tiene que realizar el
ajuste del aparato y del palpador acoplado. Antes de iniciar el ajuste, asegurese de haber
seleccionado el registro de datos de ajuste correcto.

Para el ajuste se precisan una o varias piezas de ajuste de espesor de pared conocido. Al
trabajar con palpadores de contacto, puede efectuar un ajuste de 1 6 2 puntos. Al trabajar con
palpadores con retardo, se tiene que realizar en cualquier caso un ajuste de 1 punto. La
calibracion del punto cero sélo es necesaria al trabajar con palpadores de contacto. Cuando
se ha seleccionado el registro de datos de ajuste correspondiente a un palpador de contacto,
la calibracion del punto cero se lleva a cabo automaticamente. Para ajustar el aparato, siga las
instrucciones de la Figura 3-4 y de la pantalla.

Presione [« | para iniciar el proceso de calibrado
y siga las instrucciones en pantalla.

GEdB-fGC 5875 AC  wm|SELECCIONSR MODD CALIBRACION

PARf MAYOR FRECISION SE
ACONSETA CAL, COM DOS PUNTOS

ACOPLAR AL PATRON OE CALIB.
DE MENOR ESPESR a 390
_)
UTILICE ACOPLANTE .
, a
AOPLE AL PATRON DE
CALIBRACICN DE ESPESOR MAYOR_, 1 8 48 1
UTILICE ACOPLANTE .
-
1 PNT | | | | | [ 2 pur R

Seleccione bien el ajuste de 1 punto, bien el ajuste de 2 puntos
({correspondientemente, necesitard 1 6 2 bloques de calibradao)

UTILICE WKYZ PARA CONFIGURAR
LA LECTURA DE ESPESOR

PULSE CCAL) CAUNDO TERMINE

UTILICE W¥YZ PARA CONFIGURAR
LA LECTURA DE ESPESOR

PULSE CCALY CAUNDO TERMIMNE
USE T4 TO SET VELOCITY

5352.8 m/s

PRESS [CAL] WHEN DONE

Figura 3-4 Calibrar el aparato

NOTA: Previo a trabajar correctamente con el aparato es haber realizado correctamente el
ajuste. Por tal razdn, el aparato se debe volver a ajustar cada vez que varie el
material o la temperatura de la pieza de verificacion, al cambiar de palpador, al
modificar los ajustes del aparato o en intervalos regulares de tiempo, con arreglo al
protocolo de verificacion que utilice.

Ajustar el umbral de la alarma de valor minimo y méaximo

El equipo CL 400 esta equipado con un LED rojo (en el centro encima de la pantalla) que
sefaliza una caida por debajo del valor minimo o un sobre paso del valor maximo. Asi se
ajusta la alarma de valor minimo o maximo:




3.5

3.6

Paso 1: Presione (*%] para cambiar a la visualizacion del Menu (Ver Figura 3-3).

Paso 2: Seleccione con (1), (3), (5) 6 (%) ALARMA MIN ESP 0 ALARMA MAX ESP.
Paso 3: Active el parametro marcado con la tecla (@), En el campo central de la linea de
menus aparecen cuatro flechas.

Paso 4: Para activar la alarma, presione simultdneamente las dos teclas «) y =
Seguidamente, se indicara el umbral de la alarma y se activara la alarma. (Para
desactivar la alarma, proceda de la misma forma). Cuando la alarma ya esta activada

y lo Unico que desea hacer es modificar el umbral, no hace falta efectuar este paso.

Utilice las teclas ) y @para modificar el umbral en intervalos grandes. Para el
ajuste fino, utilice las teclas o) @

Paso 5:

Paso 6: Después de haber ajustado el valor deseado, presione la tecla &),

1. Presione simultaneamente las teclas fmeen| y |sere |
para cambiar a la visualizacién del Blogueo.

|

2. Introduzca aqul la contra-
sefia de blogueo con

Cardcter Teclado

seleccionado virtual
@’ s / ENRE SN

THTROOLCTR CLAVE ENU ELOELED [E PARSHETRE

BOTON TRADESELOCLEAND
A 117 o o
A FRRNETHAS (E GEsE:
Eoon FiLoeseLOnERpD  ELURLEAR
BOTON MANDESBLOCCEADD ULEE ¢ENTERS
AR# ELODLEAR

ULSE CCOMEIGLRACIIND PAEH
ALTR NEL HEWU OE BLORLED

WD R e L e

ayuda del teclado virtual
(la contrasefa estandar
es «CL400x)

ErmooToTmMmoom®
MR E A Mo DO =

[1Z001ERDERE e [ HEChD | | { | [ [ | [ [

3. Con ayuda de las teclas de flecha puede
seleccionar los caracteres del teclado virtual.
Presione la tecla [ITER] para utilizar el cardc-

4. Una vez introducida la contra-
sefia completa, podra iniciar la
sesion con HECHO.

5. Cambie de una funcién
a otra con las teclas
da flecha.

&. Con [e1er | puede bloguear o
desbloguear la funcién marcada.
Seguicamente, presione [s£1e |

ter seleccionado. para salir de esta vista.

Figura 3-5 Bloquear y desbloquear el aparato

Bloquear y desbloquear teclas

En la visualizacion del Bloqueo se puede bloquear cualquier tecla (excepto la tecla F)). Siga
las instrucciones de la Figura 3-5 para acceder a la visualizacion del bloqueo y para bloquear
o desbloquear las teclas.

Transferir el valor de medicidn el espesor o laimpresora o a un aparato externo
Si el aparato esta conectado a través del interfax I/O y un cable correspondiente a un aparato

externo apropiado para la recepciéon de datos, basta con presionar la tecla (menos de un
segundo para transferir los valores de medicién del espesor).
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La transferencia de datos a una impresora u otro aparato se produce de acuerdo con la tasa
de transferencia instalada en la visualizacion del Menu.

Cuando no se encuentre conectado ningun cable al interfaz I/O o no exista una conexién a un
aparato receptor, al presionar €D, el valor actual de medicion sera guardado en el lugar
actual de medicion del grabador de datos. Esto sélo es valido para aparatos con la opcién
Grabador de datos instalada.

NOTA: Para mas informacion sobre el formato de los datos transferidos, consulte el
Apartado 6.1.

Transferir laimagen A a una impresora

Si el aparato esta conectado a través del interfaz I/O y un cable correspondiente a un aparato
externo apropiado para la recepciéon de datos, basta con presionar la tecla y mantenerla
presionada (mas de un segundo) hara que la imagen A actual sea transferida junto con
los ajustes del aparato correspondientes. Esto sélo es valido para aparatos con la opcién
imagen A parada para transferirse de la misma forma.

La transferencia de la imagen A y de los ajustes del aparato se produce con una tasa de
transferencia de 9600 baud.

Cuando no se encuentre conectado ningun cable al interfaz I/O o no exista una conexién a un
aparato receptor, al presionar y mantener presionada la tecla €D, | valor actual de medicion
sera guardado junto con la imagen A correspondiente en el lugar actual de medicion del
grabador de datos. Esto sélo es valido para aparatos con la opciéon Grabador de datos
instalada.
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TRABAJAR CON LA OPCION IMAGEN A 4

NOTA: Las instrucciones contenidas en el presente capitulo sélo son validas para los
aparatos que tengan instalada la opcién imagen A.

Después de haber instalado el aparato segun lo descrito en el Capitulo 3, podra efectuar otros
ajustes en los aparatos con la opciéon imagen A instalada. En este capitulo encontrara
informacion sobre cémo se ajusta y se trabaja con la imagen A, incluyéndose los siguientes
temas:

Seleccionar el tipo de medicién (Apartado 4.1)

Ajustar el comienzo y la zona de la imagen A (apartado 4.2)

Posicionar las compuertas (Apartado 4.3)

Ajustar el filtro y la amortiguacién (Apartado 4.4)

Ajustar la activacién de la compuerta y el valor de medicion (Apartado 4.5)
Ajustar la ganancia (Apartado 4.6)

Seleccionar la indicacion del valor de medicion (Apartado 4.7)

Introducir el espesor nominal de pared (Apartado 4.8)

Seleccionar la unidireccionalidad (Apartado 4.9)

Crear y borrar registros de datos de ajuste definidos por el usuario (Apartado 4.10)
Ampliar la representacion de la imagen A (Apartado 4.11)

Parar el espesor de pared y la imagen A (Apartado 4.12)

OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OOO

NOTA: En cualquier caso, cargue primero un registro de datos de ajuste apropiado para el
palpador utilizado, antes de efectuar los ajustes. De lo contrario, sus ajustes seran
sobrescritos con los del registro.

NOTA: Todos los ajustes efectuados pueden almacenarse en un registro de datos de ajuste
definido por el usuario.

El aparato puede almacenar hasta 20 registros de este tipo, que se crearan y borraran en la
visualizacion del Setup. Para crear registros de datos de ajuste definidos por el usuario, véase
el Apartado 4.10.

4.1  Seleccionar el tipo de medicion (IP, IF, ME o Auto)

El calculo de los espesores de pared se pasa en la duracion de recorrido de una onda
ultrasoénica. La onda ultrasonica se propaga desde el palpador atravesando la pieza ensayada
y es reflejada en la pared dorsal de la pieza ensayada para volver al palpador. Este proceso
se representa graficamente mediante ecos que activan en la pantalla una o varias
compuertas. El tipo de medicién seleccionado influye sobre el procedimiento de medicion de
espesores de pared y sobre la representacion de la imagen A.



Para seleccionar el tipo de medicién, presione la tecla (*%] y seleccione el parametro MODO
MEDIDA. Presione la tecla para seleccionar el parametro marcado y ajuste con ayuda de

) o] @el tipo de medicién deseado.

El aparato le ofrece cuatro tipos diferentes de medicidén, que dependen del registro de datos
de ajuste empleado. Se exponen en la Figura 4-1 y se describen a continuacion.

Impulso original al primer eco del fondo dorsal (IP = 1ST) — Sélo esta activo cuando se
ha seleccionado un registro de datos de ajuste para un palpador de contacto. La medicion se
efectua desde el impulso original hasta el primer eco del fondo dorsal en la compuerta A. En
este acoplado, tiene que haber una sefal en la compuerta A.

Eco de entrada al primer eco del fondo dorsal (IF 2 1ST) — Sélo esta activo cuando se ha
seleccionado un registro de datos de ajuste para el palpador con retardo o para técnica de
inmersion. La medicion se efectia desde el eco de entrada en la compuerta del eco de
entrada hasta el primer eco del fondo dorsal en la compuerta A.

El punto inicial de la compuerta A sigue automaticamente a la sefial registrada en la
compuerta del eco de entrada. En otras palabras: cuando el impulso desencadenante se
desplaza en la compuerta del eco de entrada, la compuerta A sigue correspondientemente,
siendo la distancia siempre la misma. En estado acoplado, tiene que haber una sefal en
ambas compuertas, y el eco de entrada tiene que presentar una forma correcta.

El punto de medicidn El punto de medicién en la puerta Puerta del eco de

en la puerta A del eco de entrada entrada

El punto de medicidn

in Puerta A Puerta A Puerta A Puerta B

=

| | T R i e 1IN erhofi- k] [ranrcfi-rechof-ween (RG] e ] | ] e e
Palpador de contacto CA211A Palpador de avance A-2 DFR Palpador de avance A-2 DFR

En el tipo de medicién IP -= 15T, se mide En el tipo de medicién IF -= 15T, se mide En el tipo de medicién Eco multiple, se mide la
hasta el primer eco en la puerta A entre la puena del eco de entrada y el duracién de recorrido entre los ecos de la
primer eco de la puerta A puerta A y los de la puerta B

Figura 4-1 Para seleccionar el tipo de medicién, presione primero la tecla MENU y seguidamente
seleccione el tipo de medicién deseado.

Eco multiple (M.E.) esta disponible para todos los palpadores. La medicidon se efectia entre
dos ecos del fondo dorsal consecutivos. La compuerta B sigue a la compuerta A. La medicion
se basa en dos ecos del fondo dorsal contiguos (por ejemplo, el primero y el segundo, o el
segundo y tercero). Por tal razén, los revestimientos finos o un liquido de acoplamiento
aplicado irregularmente no afectan la exactitud de la medicion.

Al trabajar con palpadores de avance o para técnica de inmersién, la compuerta A sigue
automaticamente a la sefal en la compuerta del eco de entrada. En el estado acoplado, en las
puertas A, B y en la puerta del eco de entrada tiene que aparecer una sefial. Al trabajar con
palpadores de contacto, en las compuertas A y B tiene que haber una sefial para poder
mostrar el estado acoplado.



4.2

NOTA: En el modo de Eco multiple, la compuerta del eco de entrada no se visualiza en la
imagen A.

Tipo de medicion Automatico — Solo esta activo cuando se ha seleccionado el registro de
datos de ajuste para un palpador con retardo o para técnica de inmersién. La medicion se
lleva a cabo segun el modo IF =» 1ST o bien segun el modo Eco multiple, dependiendo de la
evaluacion del eco realizada por el aparato. La seleccion de AUTO le ahorra al inspector
varios ajustes. AMORTIGUAMIE, FILTRO, ACTIVACION PUE, DETECCION vy la posicion de
la compuerta se ajustan de acuerdo con el registro de datos de ajuste activo. Al cambiar entre
IF = 1ST y Eco multiple, se renueva la pantalla, y la compuerta BA o la compuerta de eco de
entrada se omiten.

Ajustar el comienzo y la zona de laimagen A

El comienzo de la representacién y la zona de representacion de la imagen A se pueden
ajustar en el menu Trace. Para acceder al menu Trace, presiona la tecla (mce), El mend Trace
figura en la linea de menus en el borde inferior de la pantalla. Contiene, ademas, las funciones
SEDAL R y ZOOM. Todos las funciones se emplean de la misma forma. En el Apartado 4.11
se describe la forma de trabajar con la funcién ZOOM. En la Figura 4-2 se describe el manejo
de las funciones de la linea de menus.

Dependiendo del registro de datos de ajuste seleccionado o del ajuste del seguimiento de la
puerta, apareceran las funciones INICIO o SI ON encima de la tecla de seleccion.
Al trabajar con palpadores de contacto, la funcién INICIO aparece siempre en el margen

izquierdo encima de la tecla E] Con la funcion INICIO soélo se puede modificar el punto inicial
de la zona visualizada en pantalla. Esta funcion no tiene efecto sobre el espesor de pared
medido.

Al trabajar con palpadores de avance o para técnica de inmersion, aparece la funcion SI ON o

bien la funcion INICIO sobre la tecla (&) en el margen izquierdo. La representacién depende
del ajuste del seguimiento de la compuerta. Recomendamos el ajuste SI ON. En este caso, el
comienzo de la representacién de la imagen A coincide automaticamente con el eco de
entrada del palpador de avance o para técnica de inmersion.

El seguimiento de la compuerta se puede desactivar en el menu Trace:

Paso 1: Para seleccionar SI ON, presione y, a continuacién, la tecla (&) en la parte
izquierda exterior.

Paso 2: Presione simultaneamente las teclas (1) y 0)

Paso 3: En lugar de S| ON, se muestra ahora INICIO. Ahora puede ajustar el comienzo de la
representacidn con las teclas @, @ , (=).

También puede ajustar el seguimiento de la compuerta en la visualizacion del Menu. Presione
la tecla (*~) y seleccione IF SEGUIMIENTO con las teclas [D, @ , (=). Active la seleccion




4.3

con la tecla y modifique el ajuste con las teclas () o (). Confirme el ajuste actual con la

tecla (ewer),

NOTA:

Cuando la funcién INICIO estd marcada, el valor actual (indicado en el campo
central de la linea de menus) se indica en psec. Presione Wo®) para modificar el
valor en pasos de 0,5 psec, utilice las teclas (= y ().

NOTA:

Cuando estd marcada
seleccionada (pulgadas o0 mm).

la funcion CAMPO,

la zona se

indica en

la unidad

El ajuste INICIO tiene efecto
sobre el comienzo de la
imagen A visible.

AN

Presione la tecla | Tacz | para
acceder a esta vista.

BB SAFSY: AL w2 ATLETA EL CAYFD

4 1 75F’ULSE CCAMFO) TE HUEWD PARS
- [BLEPTER

El ajuste CAMPO tiene efecto sobre la
/ zeona visible de la imagen A.

Active la funcidn CAMPO con
— la tecla de seleccidn corres-

INICI0[sECHL F{FILTFO] 5A.E8 RnoRic] zoon | i

/

Con la tecla de seleccién correspon-
diente se activa la funcién INICIO (el
comienzo de la imagen A se indica
siempre en microsegundos).

Dependiendo del ajuste
efectuado, la zona
actual se mostrard en
mm ¢ en pulgadas.

pondiente.

Utilice las teclas de flecha
para ajustar la zona.

Figura 4-2

Ajustar la imagen A con INICIO y CAMPO

Puede elegir entre varias zonas preajustadas. Tenga en cuenta que la duracién total de
recorrido que se representa en la imagen A resulta de multiplicar la zona ajustada por la
velocidad del sonido ajustada.

Posicionar las compuertas

La medicién del espesor de pared se basa en una sefial en una de las compuertas que se
evallan o en ambas, simultdneamente, pueden estar activadas como maximo tres
compuertas, mientras que en la imagen A se visualizan como maximo dos compuertas. La
informacion sobre la posicién de la compuerta se indica en la linea de menu (Figura 4-3);j una
excepcion es el tipo de medicion AUTO. Los ajustes se pueden modificar con las teclas de
funcién correspondientes. Las siguientes compuertas estan disponibles y son ajustables:

o0 Compuerta A — se visualiza siempre, pero sélo se puede ajustar en el tipo de medicion IP
— 18T, IF — 1ST y Eco mudltiple — Si se pueden ajustar el punto inicial, la anchura y el
umbral (altura).

o0 Compuerta B — se visualiza en el tipo de medicién AUTO o Eco multiple — El punto inicial,
la anchura y el umbral (altura) sélo se pueden ajustar en el tipo de medicién Eco multiple.
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o Compuerta de ecos de entrada — se visualiza en el tipo de medicién AUTO o IF — 1ST (en
el tipo de medicién Eco multiple y con un registro de ajuste para palpadores con retardo,
esta compuerta esta activada, pero no se visualiza) — en el tipo de medicién IF — 1ST se
pueden ajustar el punto de inicio, el ancho y el umbral (altura).

Tenga en cuenta que con la funcion ANCHO sélo se puede desplazar el punto final de las
compuertas A o B. Para modificar el punto inicial tiene que utilizar la funcién INICIO.

NOTA: El seguimiento de la puerta se describe en el Apartado 4.1.

Punto de medicién en la
puerta del eco de entrada Punto de medicién en la puerta A
33dB-RE 5774 AL mm Active una funcién con la tecla de
- seleccién correspondiente. El valor
actual se indica en el centro de la linea
Puerta del eco de ’ de TenUS F‘a_ra defact'n.r?rlda 1un|ci6n_
sntrada A - vuelva a presionar la tecla de seleccién.
Anchura de A > ! | L L SR R S S R Utilice las teclas de flecha [1] v [1)
[ para el ajuste aproximado. Parael
ajuste fino, emplee las teclas (=] y|=).
Puerta A — ] - g I
ComienzodeA——""_|| I i o U )
/ . I I ‘ I I I I ‘
.
Allura de A T-INICT[1-ANCHO[T-UMBRe] 6. 46US [zmaum-ANCHOJA-LMBRA
Linea de mends Sdlo puede modificar el Valor actual de la La funcién activa
umbral de la puerta del funcidn activa. estd marcada.
200 de entrada.
Figura 4-3 Las compuertas Ay B y la compuerta del eco de entrada se posicionan con ayuda de las

funciones en la linea de mendus. El posicionamiento de la compuerta B (no representado
aqui) se efectiia de la misma manera que el de la puerta A.

Ajustar el filtro y la amortiguacion

En los aparatos con la opcién imagen A instalada se puede ajustar el filtro pasabanda y la
resistencia de amortiguacion. El ajuste solo es posible al trabajar con el tipo de medicién IP —
1ST, IF — 1ST y Eco mdltiple. Al trabajar con el tipo de medicién AUTO, no se precisa ningun

ajuste. Proceda del siguiente modo para modificar el ajuste FILTRO:

Paso 1: Presione

Paso 2: Presione la tecla (4) debajo de la funcién FILTRO en la linea de menus. El ajuste
actual se indica en el campo central de la linea de menus.

Paso 3: Presione (1) o () para obtener la mejor imagen A. Se pueden realizar los siguientes
ajustes:




0,6 - 28 MHz
0,2-7 MHz
8 -17 MHz

19 — 26 MHz

O O0OO0O0

Paso 4: Presione (4) bajo FILTRO para confirmar el ajuste realizado.

Asi se modifica la amortiguacion:

Paso 1: Presione (™)

Paso 2: Presione la tecla (4) debajo de la funcion AMORTIG en la linea de menus. El ajuste
actual se indica en el campo central de la linea de menus.

Paso 3. Presione o) para obtener la mejor imagen A. Se pueden realizar los siguientes
ajustes:

o0 NORMAL (50 ohmios)
o ESPECIA

Paso 4: Presione (4) bajo AMORTIG para confirmar el ajuste realizado.

NOTA: El ajuste de FILTRO y AMORTIG también se puede modificar en la visualizacion del
Menu. Recomendamos seguir el procedimiento descrito arriba, ya que le permite al
inspector evaluar directamente con cual de los ajustes se obtiene la mejor sefial.

Cuando el seguimiento IF esta activo, 37dB-6cC  SO40%, AL
la linea discontinua marca el punto de
medicién en la puerta del eco de
entrada. El comienzo de la representa-
cidn de laimagen A se ajusta *
automéaticamente al punto de medicidn
en la puerta del eco de entrada.
|~ Trayecto del eco
Puntos de medicion en / “ L~ Puerta B
las puertas A y B.
T Puerta a

Punito de medicicn / :
actual (con la regula- - INICI|fi-ANCHO|A-UMBRA| [B~INICT[B-ANCHO[B-UMBRA
cién diferencial de la
puerta Flanco)

Tenga en cuenta que s& ha seleccionado la

opcidn DESPUES ARM como punto de medicion.

Figura 4-4 Para la activacion de las compuertas A y B puede utilizar bien el pico, bien el flanco del

primer eco en la compuerta. Como punto de medicidon puede emplear la interseccion antes
o después de la activacion de la compuerta. Esta figura muestra el tipo de medicion Eco
multiple con la activacion de la compuerta FLANCO y el punto de medicién DESPUES
ARM.
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4.6

Ajustar la activacion de la compuerta y punto de medicion

Seleccione si desea utilizar como activacion de la compuerta el eco mas grande en una
compuerta o la primera interseccion del flanco del eco con la compuerta.

Con la opcion DETECCION, se establece qué zona del eco se desea utilizar para la mediciéon
del espesor de pared (la interseccion antes o después de la activacién de la compuerta). La
Figura 4-4 describe como se ajustan las opciones ACTIVACION PUE y DETECCION.

La opcion ACTIVACION PUE soélo se puede ajustar en el tipo de medicién Eco multiple.
Presione la tecla (*v) y elija entre PICO y FLANCO. Seleccione, a continuacion, DETECCION
para seleccionar como punto de medicion la interseccion justo antes o después de la
activacion de la puerta.

NOTA: Al trabajar con el tipo de medicién IP — 1ST, IF -1ST y AUTO, la activacion de la
compuerta reajusta automaticamente conforme a lo establecido en el registro de
datos de ajuste. En este caso no se puede modificar. Lo mismo rige para el ajuste
DETECCION cuando se trabaja con el tipo de medicion AUTO. El valor de medicién
se utiliza conforme al preajuste y no puede ser modificado.

Ajustar la ganancia

NOTA Importante: Ajuste la ganancia de tal modo que los ecos del fondo dorsal se
representen en su totalidad en pantalla. Asi garantizara que el amplificador no haya
llegado aun a su capacidad maxima.

En el modo AGC, el aparato selecciona automaticamente una ganancia en funcién de la altura
del eco en pantalla. Al trabajar en este modo, no puede modificar manualmente la ganancia.
Presione la tecla y manténgala presionada durante tres segundos para cambiar de AGC a
la regulacion manual de la ganancia.

Al cambiar de AGC a la regulacién manual de la ganancia y viceversa, se marca la ganancia

actual (en la parte izquierda superior de la pantalla). Con las teclas o @, puede ajustar la
ganancia en pasos de 1 dB, respectivamente.

con &o E] en pasos de 6 dB, respectivamente (ver Figura 4-5). La regulacion manual de la
ganancia permanece activa hasta cambiar a AGC. Para cambiar a AGC, presiona la tecla
y manténgala presionada tres segundos.

Al trabajar con la regulacién manual de la ganancia (AGC desactivada), marque la ganancia
actual con la tecla GAIN. Para ajustarla, utilice las teclas Uy 0]
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Cuando se haya seleccionado como indicacién del valor de Cuando se haya seleccionado como indicacidn del valor de medi-

medicidn %RR, se indicara junto al valor de medicidn la desvia- cién DIFEREMNCIA, se indicard junto al valor de medicién la desvia-
cién porcentual entre el espesor actual de la pared y el espesor cién absoluta entre el espesor actual de la pared y el espesor
nominal de la pared. La desviacién puede ser tanto positiva nominal de la pared. La desviacién puede ser tanto positiva como
come negativa. negativa.

El espesor nominal de pared pueds
Espesor actual de la pared Espesor actual de la pared introducirse en La visualizacion del Menu

ik SEFER AL mm|  ESPESOR MINIE +.9800 b 57 AL wl ESRESOR KOKIE 4,000
964 0.3 .964 -u.o%
- -

Al
4

Figura 4-5 Regulacién de la ganancia AGC y manual

NOTA: Al trabajar con registros de datos de ajuste para palpadores con retardo o para
técnica de inmersion, el modo de amplificaciéon actual no influye sobre el eco de
entrada. El eco de entrada conserva siempre una amplitud constante.

Seleccionar laindicaciéon del valor de medicién

Los aparatos con la opcién imagen A instalada disponen de seis posibilidades diferentes de
representar los valores de medicion:

SOLO ESPESOR (Sdlo espesor de pared) — El espesor de pared se representa con cifras
grandes en el centro de la pantalla. No se representa ninguna Imagen A.

ESP. + A-SCAN (Espesor de pared e imagen A) — En el centro de la pantalla se representa la
imagen A. El espesor de pared es indicado en la parte superior izquierda de la pantalla.

%RR (Tasa de reduccioén) — El espesor de pared es indicado en la parte superior izquierda de
la pantalla. El espesor de pared nominal definido por el usuario es indicado en la parte
superior derecha de la pantalla (Apartado 4.8), junto con la desviacion porcentual. La imagen
A se visualiza en el centro de la pantalla (Figura 4-6).

DIFERENCIA (Medicion de la diferencia) — El espesor de pared es indicado en la parte
superior izquierda de la pantalla. El espesor nominal de pared definido por el usuario es
indicado en la parte superior derecha de la pantalla (Apartado 4.8) junto con la desviacion
positiva o negativa. La imagen A se representa en el centro de la pantalla (Figura 4-6).

MIN + ASCAN (Valor minimo e imagen A) — Permite al inspector verificar sin interrupcion
espesores de pared (bajo la condicion de que el palpador siga acoplado o sélo se desacople
brevemente). Una vez finalizada la verificacién, se indica el valor minimo de la verificacion.
Durante la verificacion, el aparato indica el espesor actual de pared junto con los ultimos




valores minimo y maximo. En la pantalla aparece también una barra de progreso que sefnaliza
el tiempo transcurrido. La barra empieza a rellenarse en cuanto se desacopla el palpador. Si
se vuelve a acoplar el palpador antes de que la barra de progreso se haya llenado por
completo, se podra continuar la verificaciéon original. Con la tecla puede interrumpir el
tiempo de espera. Después de haber concluido la verificacion (después de desacoplar el
palpador y llenarse completamente la barra de progreso), se indica el valor minimo de toda la
verificacion con la correspondiente imagen A. Presione la tecla o vuelva a acoplar el
palpador para volver a activar la pantalla (Figura 4-7).

Cuando se haya seleccionado como indicacion del valor de Cuando se haya seleccionado como indicacion del valor de medi-
medicidn %RR, se indicara junto al valor de medicién la desvia- cién DIFERENCIA, se indicard junto al valor de medicién la desvia-
cidn porcentual entre el espesor actual de la pared y el espesor cién absoluta entre el espesor actual de la pared y el espesor
nominal de la pared. La desviacidn puede ser tanto positiva nominal de la pared. La desviacién puede ser tanto positiva como
como negativa. negativa.

El espesor nominal de pared puede
Espesor actual de la pared Espesor actual de la pared introducirse en La visualizacién del Mend.

k| BEBES HC wn|  ESPESOR MONLK ¢, 600 4oL B85 B wil  ESFESOR HOMIN +.800)
o
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Figura 4-6 Las indicaciones del valor de medicion Diferencia y Tasa de reducciéon comparan el valor
de medicién actual con un espesor nominal de pared definido por el usuario.

MAX + ASCAN (Valor maximo e imagen A) — Permite al inspector verificar sin interrupcién
espesores de pared (bajo la condicion de que el palpador siga acoplado o sélo se desacople
brevemente) Una vez finalizada la verificacion, se indica el valor maximo de la verificacion.
Durante la verificacion, el aparato indica el espesor actual de pared junto con los ultimos
valores minimo y maximo. En la pantalla aparece también barra de progreso que sefaliza el
tiempo transcurrido. La barra empieza a rellenarse en cuanto se desacopla el palpador. Si se
vuelve a acoplar el palpador antes de que la barra de progreso se haya llenado por completo,
se podra continuar la verificacion original. Con la tecla puede interrumpir el tiempo de
espera. Después de haber concluido la verificacién (después de desacoplar el palpador y
llenarse completamente la barra de progreso), se indica el valor maximo de toda la verificaciéon
con la correspondiente imagen A. Presione la tecla o vuelva a acoplar el palpador para
volver a activar la pantalla (Figura 4-7).

NOTA: Al acoplar palpadores ultrasensibles, el exceso de liquido de acoplamiento puede
conducir a resultados erréneos. Esto se puede evitar acoplando el palpador con
cuidado y presionando dos veces la tecla =), Seguidamente, la verificacion se
iniciara en cuanto el palpador esté acoplado correctamente.




4.8

4.9

Espesor actual de la pared (las cifras negras Barra de progreso para Valor minimo de la verificacidn. Se Cuando la barra de progreso se

sefializan un palpador acoplado). Mientras el la medicién del tiempo. representa en cifras negras junto ha llenado por completo, se
palpador no esté desacoplado mas de 4 segun-  Empieza arellenarse con la imagen A correspondiente concluye la verificacién. La barra
dos (indicado mediante una bamra de progreso an cuanto se desacopla una vez finalizada la verificacian. de progreso empieza a rellenarse
de tiempo), la verificacidn seguird adelante. el palpador. en cuanto se desacopla el
Una vez finalizada la verificacidn, se indica palpador. Si el palpador se vuelve
aqul el valor maximo. a acoplar antes de que se llene la
barra, la verificacién continua.
Zonade los u
—~—— [EdEoer NCEE AT e — EETEEEANT —— Zona de los espesores
i T 14,77 &3 1s.82 14.6] <= 14.80 // fojparsd Medidos
pared medi- N T N A durante un proceso de
dos durante 3 verificacion.
una verifica- ¥* —_— ]
e PR T - I . Unavaz termina-
"""""""" da la verificacidn,
vaordes M Mo o M la imagen A se
N 4 - -, 2 para. Presione la
diferencia entre —
elespesorce (| - - - - -4 -0 My oo Iec\adhu&_ll pata
3 T8 o T A (1 1 e [ | [ [ accederala
pared mas fino y I imagen en vivo.
elmasgweso ). - - 0o oo oo o
: L
ullct [ I rChof-Uneen T T ] R T Imagen A del
valor minimo
La imagen A en MIN+ASCAN
vivo s& mues-
tra durante el Cuando se ha seleccionado MIN + ASCAN o bien MAX+ASCAN como indicacidn del valor
proceso de de medicidn, el aparato recopila y compara los valores de medicién durante el periodo de
verificacian. tismpo que el palpador esté desacoplado.
Figura 4-7 Las indicaciones MIN + ASCAN y MAX + ASCAN permiten observar los espesores de pared

alo largo de una zona mas amplia. A continuacidn, se indica el espesor minimo y maximo
de la pared en la zona observada. La barra de progreso de tiempo permita desacoplar
brevemente el palpador durante el proceso de verificacion y continuar luego la
verificacion.

Introducir el espesor nominal de la pared

Al trabajar con el ajuste DIFERENCIA o % RR , el aparato indica la diferencia entre el espesor
actual y el espesor nominal de pared (bien en la unidad seleccionada en ese momento o0 en
porcentaje) Siga los siguientes pasos para introducir o modificar un valor de espesor nominal

de pared:

Paso 1: Presione (¥w),
Paso 2: Seleccione con las teclas @ , @ o (*) ESPESOR NOMINA.

Paso 3: Presione para activar la seleccién. Con Mo , puede efectuar el ajuste fino; «©
o &) sirve para efectuar el ajuste aproximado.

Paso 4. Presione para confirmar el ajuste realizado.

Seleccionar el tipo de rectificacion de sefal

Como muestra la Figura 4-8, el aparato le ofrece tres posibilidades para el tipo de rectificacion
de senfal los impulsos de eco; RF, media onda negativa o media onda positiva. Todos los
espesores de pared se calculan sobre |la base de la onda completa (RF), independientemente
del tipo de rectificacion de sefal seleccionado actualmente.

La unidireccionalidad se puede modificar en la visualizacion de Medir. Presione la tecla (Teace] 2
a continuacion, la tecla (&) bajo SENAL R. Seleccione con las teclas 1 y | un tipo rectificacion
de sefal. Vuelve a presionar la tecla (&) bajo SENAL R para confirmar la seleccion.



Al seleccionar «Media onda positivas,
sélo se representan las partes positi-
vas de los ecos. Esto no tiene ningun
efecto sobre el valor de medicidn, ya
que también estd activa aquella parte
de la puerta que no se representa en

El tipo de rectificacidn de sefal no tiene efecto sobre la posicién y el valor de medicidn en las puertas.

Al seleccionar «Media onda negativas
s6lo se representan las partes negati-
vas de los ecos. La indicacidn, sin
embargo, se realiza con orientacién
positiva. La puerta es activada por las

laimagen A. partes negativas de los ecos.
"4.230
I
l-
“Q FILTRI | HEC-HF |ANORTIG| zim AP
Con la tecla de seleccidn correspon- Utilice las teclas de flecha para La puerta A es activada
diente se activa la funcién SENAL R. medificar el ajuste actual. por las partes negativas
Cuando la funcidn SENAL R estd de los ecos.
Con ez ] puede activa, se indica el ajuste actual en el La puerta A se halla por
acceder a esta vista. centro de la linea de mens. Para debajo del cero.
desactivar la funcidn, vuelva a presio-
nar la tecla de seleccién.
Figura 4-8 Existen tres posibilidades de ajustar el tipo de rectificacion de sefial.

NOTA: El tipo de rectificacion también se puede modificar en la visualizacion del Menu.
Presione la tecla (%) y acceda con las teclas (1), (3), (<) o0 (%) a SENAL RF. Active la

funcién con y modifique el tipo de rectificacion con las teclas Mo (). Vuelva a
presionar la tecla para confirmar la seleccion.

4.10 Creary borrar registros de datos de ajuste definidos por el usuario
Después de cargar un registro de datos de ajuste y haber modificado los ajustes a su eleccion,
podra almacenarlo como registro definido por el usuario. El aparato puede almacenar hasta 20

registros de datos de ajuste definidos por el usuario, que podra borrar en cualquier momento
(Figura 4-9).

Los registros de datos de ajuste definidos por el usuario puede crearlos con cualquier teclado
del equipo CL 400. Si trabaja con el modelo basico, podra efectuar los siguientes ajustes:

o Nombre del registro de datos de ajuste definido por el usuario

o VELOCIDAD

o ALARMA MIN ESP

o ALARMA MAX ESP

Si utiliza un aparato con la opcion imagen A instalada no sélo podra modificar los ajustes
mencionados arriba, sino también los ajustes que tienen efecto sobre la medicion. En la tabla

4-1 encontrara una lista completa de todos los ajustes que puede hacer en un registro de
datos de ajuste definido por el usuario. Cuando cree un registro de datos de ajuste definido



por el usuario en un aparato con la opcion imagen A instalada, la imagen A representada (en
vivo 0 parada) sera almacenada automaticamente como ejemplo. Al cargar posteriormente el
registro de datos de ajuste, la imagen A ejemplar se mostrara con la pantalla parada.

Presione [#1 | para crear o borrar un regisiro
Los registros de PLLSE CSETUP PARS UOLLER A -2 IFR = CLF4
datos ge alusts Lty PANTELLA CE HEDICION O LeeLis i i kil Teclado
s | SELECCINE UNR DE Lo TN CFR B0 e L yirtual

prefijados no se SICUIENTES CFCIONES . -PEN 28 (¢ P ER
pueden borrar. (SELECTI- FLITA TE UMA LISTA N_,EH; E',EEP o U £

DE FARAETROS DE FALPAIGRES ELPHS 10-.55 0FF E ] [}

U CERLLE U LE Lo LN IE. RS TR F 5 5

G M-

( CREARI-CRABE LINA CONFIG. [E| [1m H u

LS PARAFETRDS DEL EQUIFD EN

B by ) T

1 1 q aracter
Pucdecrearo e Koo seleccionado
borrar los registros Eﬁgg?fgﬁuﬂﬁcmglfus L ¥
de datos de ajuste FESFHET0S (L PR_PADDS POR M z
definidos por el il
usuario. SELECCT] CREAR | RORRAR [IZ0uTERTERECH] [ rechn | [
Seleccione esta funcién para Inicia el MNombre de un registrode Mueve el cursor  Seleccione un cardcter del Finaliza la asigna-
iniciar la creacién de un regis- borrade de datos de ajuste definido dentro del nom-  teclado virtual con las teclas  cidn de nombres a
tro. Se abrira el teclado virtual,  los registros por &l usuario. El cursor bre del registro.  de flecha. Presione la tecla  registros de datos
oon el que podra introducir marca la posicion, en la |oen | para insertar el cardc-  de ajuste.
ahora el nombre del registro. que ha de insertarse el ter seleccionado en la
caracter seleccionado. posicidn activa en el nombre
del registro.
Figura 4-9 Siga los siguientes pasos para crear o borrar un registro de datos de ajuste definido por el

usuario. El nombre del registro no debera contener mas de 16 caracteres.

Tabla 4-1 Contenido de los registros de datos de ajuste definidos por el usuario

Nombre del registro de datos de ajuste definido por el usuario ** Activacidn de la puerta

Fuente del registro de datos de ajuste ** Punte de medicion

Ganancia / Regulacién de la ganancia Alarma por caida debajo del valor minimeo **

Puerta A, comienzo, anchura, umbral Alarma por sobrepaso del valor maximo **

Puerta B, comienzo, anchura, umbral Calibrado del punto cero — sdlo para palpadores de contacto
Puerta |, comienzo, anchura, umbral Velocidad del sonido **

Tipo de rectificacién Seguimiento |F — sdlo para palpadores de avance y para la técnica

de inmersidn

Resolucidén de la indicacidn del valor de medicién

Representacion de la imagen A actual o parada presionando la
Indicacidn del valor de medicion tecla [sene]

Tipe de medicion Filtro

Espesor nominal de la pared — al seleccionar %:RA 6 DIFERENCIA ~ Amortiguacién

** En los aparatos sin la opcién imagen A instalada, estos ajustes sélo se guardan en el
registro de datos de ajuste.
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Al cargar un registro de datos de ajustes de prefijado o definido por el usuario, se efectuan
todos los ajustes del aparato conforme a la forma almacenada en el registro. Los espesores
de pared forman parte del grabador de datos y no se almacenan en los registros de datos de
ajuste.

NOTA: Con el software UltraMATE puede transferir a un PC los registros de datos de ajuste
y almacenarlos en él. Los registros almacenados podra cargarlos luego a cualquier
equipo CL 400. También tienen la posibilidad de cargar los registros de datos de
ajuste desde aparatos con la opcidn imagen A instalada o modelos basicos. En este
caso, los ajustes correspondientes no se representaran en la visualizacién del Menu.

Ampliar la representacion de laimagen A

Con la funcién ZOOM puede ampliar la imagen A representada. La funcion sélo esta activa
cuando hay un palpador acoplado. Con la funcion ZOOM activa, se representan uno o ambos
ecos desencadenantes de la compuerta en el centro de la pantalla. Presione cualquier tecla
para desactivar la funcion.

Eco desencadenante en la represen-
Eco desencadenante en la tacidn ampliada. El eco se representa
representacion normal en el centro de la imagen A

-

Si s6lo hay un eco visible en la
representacian ampliada, la ima-
gen A ampliada abarcard una zona
de aprax. 2 microsegundos antes
y después del eco.

THTCTO [SERL R[FILTR | [pnoRTIc] ZomM T canen THICTD [SE0AL R]FTLTRO | B

Presione la tecla |TRacz | para ver Activa la representacién ampliada. Esta funcidn sélo esta

estas funciones. disponible cuando el palpador estd acoplado.

Presione cualguier tecla para volver a la representacidn normal.

Figura 4-10 Con la funcién ZOOM se puede ampliar la representacion de la zona relevante de la imagen A.

NOTA: Cuando trabaja con el tipo de mediciéon IP — 1ST y IF —1ST, la imagen A se
representa de tal manera que sea visible una zona de aprox. 2 microsegundos antes
y después del eco desencadenante de la compuerta. En el tipo de mediciéon Eco
multiple, los dos ecos desencadenantes de la compuerta se representan en el centro
de la pantalla. El seguimiento de la compuerta se desactiva cuando la imagen A esta
ampliada.

Espesor de pared y parar laimagen A

Puede parar en cualquier momento el espesor de pared medido y la imagen A con ayuda de la
tecla F=|, E| espesor de pared y la imagen A permaneceran parados hasta que vuelva a
presionar la tecla = Puede almacenar los valores de medicion con la imagen A parada en el
grabador de datos (s6lo con la opcién Grabador de datos instalada).
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TRABAJAR CON LA OPCION GRABADOR DE DATOS

5.1

NOTA: Estas instrucciones sélo son validas para aparatos con la opcién Grabador de datos

instalada.

Con la opcién Grabador de datos instalada y activa, puede crear ficheros del grabador de
datos, guardar los valores de medicion (junto con las imagenes A correspondientes, siempre
que la opcién imagen A se halle instalada) y navegar por el fichero del grabador de datos. En
este capitulo aprendera a:

O O0OO0O0O0

o

Crear nuevos ficheros del grabador de datos (Apartado 5.1)

Cargar y borrar ficheros almacenados (Apartado 5.2)

Almacenar los espesores de pared en los ficheros del grabador de datos (Apartado 5.3)
Almacenar la imagen A en el fichero del grabador de datos (Apartados 5.3.1)

Navegar por el fichero del grabador de datos para almacenar o borrar los valores de
medicion (Apartado 5.3.2)

Configurar el aparato para la transferencia de los datos a un PC o a una impresora
(Apartado 5.4)

Imprimir informes (Apartado 5.5)

Crear un nuevo fichero del grabador de datos

Al crear un nuevo fichero del grabador de datos, lo Unico que tiene que hacer es introducir un
nombre de fichero. Sin embargo, por norma general deseara introducir mas informaciones. Al
asignar un nombre a los ficheros, podra introducir los siguientes parametros:

(0}

(o}

Comentarios sobre el respectivo fichero (DESCRIPCION)

El primer (ARRIBA) y el ultimo (ABAJO) lugar de almacenamiento en el fichero del
grabador de datos (en la Figura 5-2 se describe la estructura del lugar de
almacenamiento).

La direccion de avance DIR AVANCE (descrita en la Figura 5-2)

Siga los pasos 1 a 8 para crear un nuevo fichero del grabador de datos.

NOTA: Una vez creado el fichero, ya no podra modificar su nombre ni el numero de lugares

de almacenamiento. Lo Unico que podra modificar es la DESCRIPCION vy la direccién
de avance DIR AVANCE. Por tal razén, seleccione primero el fichero y modifique
posteriormente los parametros deseados.
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Crear y asignar un nembre al fichero del grabador de datos

1. Pulse la tecla | 7 |y seleccione CREAR para activar esta vista, 4. Active la opcidén DESCRIPCION. Seguidamente, se abrird el teclado
virtual, con el que podrd introducir una descripcion alfanumérica.
2. Introduzea un nuevo nombre de fichero.
5. Con ayuda de las teclas de flecha, seleccione la configuracidn que
3. En cuanto haya escrito el nombre completo, seleccione HECHO. desee modificar y activela con [B¥EA)

&. Modifique el valor de la configuracidn con ayuda de las teclas de flecha.

nombre de fichero posicidn activa  Cardcter seleccionado teclado virtual Las instrucciones en
pantalla le guian a

[EWD HOFERE FICRERD [ n S, @ S ET FCTRE FICERT 5 Fofs ST GO 1AVés del proceso
fE |1 PR AILSTRR FILR
| F B 1
[T
b0 3 e e i ) T
UHTOADES | E R 4 UHTOADES o configuracion de
DESCRIPCI0N F 5 5 IJESCR[PCIUNM:RTE L~" fichero activada
& T B
ee1En 14 ? 3 ; e 1En 14
] 1| g0 L]
NiR AuscE =1 WA 01 AUSCE =
]
Lo
Con las teclas de n z
flacha puade navegar
por el teclado virtual. [rzoure=fozFECHy [ Hecen | [ [ crERR | [ [ [ I

7. Infreduzea todas las configuraciones de fichero antes de finalizar el
Con ayuda de [B7e7] transferira el mover el cursor a Proceso,

cardcter marcado a la posicidn Io largo de la linea

activa. &. En cuanto haya medificado todas las configuraciones, seleccione
CREAR. Elfichero se guardara.

Figura 5-1 Crear nuevo fichero del grabador de datos
Primera linea Ultima columna
Determina la primera
Al y tltima linea.
- B | 535 |
Wy
CESTRIFCIH | Determina laprimera . . . ..
HORTE / yaima columna.
FRRIEH 1] Lugar de almacenamiento
fEAID =) activo. Tras guardar un valor
PR PANCE _)\ B s B o de medicién, se marca
El lugar de almacenamiento active R o automaticamente el siguiente
varfa primero dentro de una '”Qg de a\rraﬁenamlent(é._ e;
misma columna, después dentro B e e e
SELFCCT] CRERR [AORRAR | da una misma linea. e BORRAR | UTSTA | CBSTR mente mas abajo. La direccidn
depende del ajuste de la
Puede modificar el pardmetro marcado. Gon [T)y (1) se medifica la funcién DIR AVANCE.
configuracion de la linea. Con =] yE]. la configuracién de la columna.
Figura 5-2 Determinar el tamafio y la orientacion del fichero del grabador de datos

Cargar y borrar los ficheros almacenados

Los ficheros del grabador de datos almacenados se pueden cargar y borrar en cualquier
momento. Cuando ha cargado un fichero puede guardar los valores actuales de medicion en
un lugar de almacenamiento libre, borrar los valores de medicién almacenados, modificar la
direccidn para cambiar los lugares de almacenamiento y modificar la descripcién. Proceda de
la siguiente forma para cargar un fichero del grabador de datos:

Paso 1: Presione para acceder a la visualizacién del Fichero.

Paso 2: Presione la tecla (4] debajo de SELECCI para acceder a la seleccion de ficheros.
Aparecera una lista de los ficheros almacenados en el margen izquierdo superior de
la pantalla.

Paso 3: Seleccione un fichero almacenado con ® o (). Presione para cargar dicho
fichero.



5.3

Asi se borra un fichero del grabador de datos:

Paso 1: Presione para acceder a la visualizacién del Fichero.

Paso 2: Presione la tecla (4) debajo de BORRAR para acceder a la seleccion de ficheros.
Aparecera una lista de los ficheros almacenados en el margen izquierdo superior de
pantalla.

Paso 3: Seleccione un fichero almacenado con ® o (). Presione y mantenga la tecla
presionada durante 1 segundo para borrar el fichero.

NOTA: Los ficheros borrados y los valores de medicién no se pueden reestablecer.

El campo oscuro sefializa que La esquina oscura
el modo de navegacidn por el sefializa que hay una
fichero estd activado. imagen A guardada. Lugar de almacenamiento active

BS-a 59757, I i T T
33 086 H.911 ¢ <27 / ugar de almacenamiento bloqueado

E £.0863 B agg PRSTR
E. 996 F.5958 MACIO—
~

| Los valores de medicidn sdlo se
pueden almacenar en lugares de
almacenamiento vacios.

4

Cuando el grabador de datos estd
activo, en la puerta de navegacion se
muestra el contenido del fichero del
grabador de datos.

pulse la tecla | £ | para cambiar
al modo de navegacion

‘ - Conecte el grabador de datos y

| | \ | BORR#R | VISTA | DBSTR

Vacia el lugar de almacenamiento marcado. Agrega el aviso OBSTR.

Muestra la imagen A almacenada.

Figura 5-3 Navegar por el fichero del grabador de datos.

Almacenar los espesores de pared en los ficheros del grabador de datos

En primer lugar, tienen que verificar que el grabador de datos esté activo, el contenido del
fichero actual del grabador de datos se visualiza en la compuerta de navegacion del fichero
(Figura 5-3) en el margen derecho superior de la pantalla.

Presione la tecla &3 para almacenar un valor de medicién en el lugar de almacenamiento
seleccionado. Asegurese de que la unidad y las posiciones decimales de los valores de
medicion estén ajustadas de la forma deseada en las funciones UNIDADES y RESOLUCION,
véase el Apartado 3.2.
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5.3.2

5.4

NOTA: Al presionar y mantener presionada la tecla &, se almacena junto al valor de
medicion actual también la imagen A visualizada (s6lo con la opcion imagen A
instalada), véase el Apartado 5.3.1.

NOTA: Si presiona la tecla €&, mientras que el aparato esta conectado a un PC con el
software de aplicacion correspondiente, el valor de medicion es transferido a través
del interfaz 1/0 al PC, véase los Apartados 3.7 y 6.1.

Almacenar laimagen A en un fichero del grabador de datos

Cuando la opcién imagen A estd instalada y activa, se puede almacenar la imagen A en el
lugar de almacenamiento seleccionado del fichero del grabador de datos. Para ello, presione
la tecla & y manténgala presionada durante 1 segundo. En la puerta de navegacién del
grabador de datos, una imagen A almacenada se sefaliza mediante un triangulo oscuro en la
esquina derecha superior del lugar de almacenamiento correspondiente, véase la Figura 5-3.

Navegar por el fichero del grabador de datos

Cuando el grabador de datos esta activo, el contenido del fichero del grabador de datos actual
se muestra en la compuerta de navegacion del fichero en el margen superior derecho de la
pantalla, véase Figura 5-3. Presione una sola vez la tecla (<] para activar la puerta de
navegacion. EI campo en el margen superior izquierdo en la compuerta de navegacion se

representa rellenado. Utilice las teclas @, , S y para seleccionar en la compuerta de
navegacion activa un lugar de almacenamiento. El lugar de almacenamiento actual esta
marcado con un borde oscuro. En cuanto haya seleccionado un lugar de almacenamiento,
podra:

0 Almacenar el valor de medicién actual en un lugar de almacenamiento vacio.

o0 Almacenar el aviso Bloqueado con la tecla @ debajo de OBSTR en un lugar de
almacenamiento vacio.

o Borrar un valor de medicion con la tecla (4) debajo de BORRAR.

Conectar un PC o una impresora

El aparato se puede conectar a través del interfaz E/S con un cable adecuado a un PC o a
una impresora.

El equipo CL 400 equipado con el software UltraMATE™ o UltraMATE Lite ™ es compatible
con todos los PC de IBM. El software sirve para transferir facilmente los ficheros del grabador
de datos y los registros de datos de ajuste entre el aparato y el PC.

Antes de conectar la impresora, siga los siguientes pasos:




5.5

Paso 1:

Paso 2:

Paso 3:

Paso 4:

Paso 5:

Conecte el aparato con el cable adecuado a la impresora.

Presione la tecla (%] para acceder a la visualizacion del Mend.

Seleccione con las teclas @, @ E] o el parametro VEL. TRANSMISION.

Presione ENTER y modifique la velocidad de transmisién con las teclas Mo @ A
continuacion, confirme la accién con ENTER.

Seleccione con (1) el parametro IMPRESORA. Presione y modifique la

impresora seleccionada con las teclas ™o @ Se puede seleccionar una de las
siguientes impresoras:

EPS IJ Impresora de chorro de tinta Epson
EPSON Impresora matricial Epson

DPU DPU Seiko

HP LSR Impresora laser HP

HP IJS Impresora de chorro de tinta HP, lenta
HP 1J Impresora de chorro de tinta HP

OO0OO0O0OO0OOo

Confirme su seleccion finalmente con @),

Imprimir informes

NOTA:

A continuacién se describe cémo se imprime el contenido de un fichero del grabador
de datos almacenado. La impresién de los valores de medicion actuales se describe
en el Apartado 3.6; en el Apartado 3.7 se describe como se imprimen las imagenes A
(junto con los ajustes de aparato seleccionados y los valores de medicion).

Tras haber configurado el aparato con la impresora conectada (véase el Apartado 5.4), se
puede imprimir el informe. El informe impreso contiene:

0 El encabezado del fichero, incluido el nombre del fichero del grabador de datos, el nimero
de serie del aparato, la hora, la fecha, la unidad seleccionada y la velocidad del sonido
ajustada en la pieza de verificacion.

0 Una descripcion de la estructura del fichero, incluido el nimero de filas y de columnas.

o0 Todos los valores de medicion que se almacenaron en el fichero, incluida una referencia a
una imagen A almacenada o una referencia a un valor minimo o maximo.

0 Las imagenes A almacenadas no se imprimen en el informe.

Paso 1: Presione FILE para acceder a la visualizacion del Fichero, véase Figura 5-4.




Pulse dos veces la tecla | ®¢ | para Fichero seleccionado
acceder a esta vista. Aqul puede
imprimir un informe sobre cada

fichero del grabador de datos. /  FICHERDS PULSAR LAS FLECHAR ARRIBA Y
BA] ABAJO PARA SELECCIONAR EL
AB B2 FICHERD QUE DESEE ACTIVAR.
; HBAZ
Seleccione con las teclas ULSE CEWTER) PARA ACTIVAR
de flecha el fichero que HORASFECHA 1:52A 14.4.83)FL FICHERD SELECCIONADD Y
desee imprimir UNIDADES MMISALIR DEL MODO DE SELECCION
OESCRIPCION
HORTE PULSE CSELCCIONAR), CCREARD,
0 CBORRAR) PARA ABORTAR EL
MOO0 SELECCION
MRRIBA 1A
ABAID 5C
OIR AUANCE -
SELECCI] CREAR | BORRAR| [z |
Seleccione la opeién Pulse la tecla (28] para transferir el
IMPRIMI para iniciar la informe a una Impresora conectada.

impresicn del fichero.

Figura 5-4 Imprimir un informe

Paso 2: Presione la tecla (4) debajo de IMPRIMIR para iniciar la impresién del informe. El
informe contiene todos los elementos enumerados arriba.

Paso 3: Siga las instrucciones en pantalla para seleccionar un fichero. A continuacién
presione (R,
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EL INTERFAZ SERIE 6

NOTA: Las instrucciones contenidas en el presente capitulo son validas para todas las
versiones del aparato.

El equipo CL 400 le ofrece diferentes posibilidades de transmision de los datos a aparatos
externos. Todas las opciones utilizan el interfaz serie. Para establecer la conexion al jack
LEMO de 7 polos (su posicion se expone en la Figura 3-1) existen los siguientes cables:

o Cable de PC, en serie
0 Cable de impresora, en serie
o0 Cable de impresora, paralelo

El aparato registra automaticamente un aparato externo conectado, siempre que el aparato no
esté trabajando offline u ocupado.

Existe la posibilidad de transferir a un aparato conectado diferentes espesores de pared o
imagenes A (desde aparatos con la opcion imagen A instalada). Con ayuda de codigos de
telemando se puede controlar el aparato desde el PC.

Este capitulo describe:

o La estructura de los datos al transferirse los valores de medicion a través del interfaz E/S
(Apartado 6.1)

o El mando a distancia (Apartado 6.2)

o0 El disparador a distancia 6ptimo (Apartado 6.3)

6.1 Transferir valores medidos de espesor de pared a través del interfaz serie

Al presionar la tecla &I se transfieren los espesores de pared a través del interfaz serie con
la siguiente especificacion: 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin paridad y la velocidad de
transferencia definida por el usuario. Los datos se transfieren en forma de un mensaje de 13
bytes. La estructura de este mensaje se representa en la tabla 6-1.

6.2 Mando a distancia

Es posible manejar a distancia el CL 400 via PC o via un terminal mediante un interfaz serial
RS 232. Puede manejar las funciones de las teclas e introducir y consultar parametros.

La transferencia de datos se ejecuta con ayuda de un programa de terminal y de los cédigos
correspondientes para el manejo a distancia. Como programa de terminal puede utilizar, p. €j.,
el programa HyperTerminal de Windows™ o un software de autoescritura.



Tabla 6-1 Formato de los valores de medicidon transferidos

Tabla 6-1 Formato de los valores de medicion transferidos

Byte 1 «tn O «—» en las mediciones diferenciales
«7» an las velocidades del sonido métricas, visualizadas con alta resclucion
« » (espacio vacio) en todos los demas valores indicados

Byte 2,3, 4,5, 6 Valor de medicién indicado (4 cifras y punto decimal)
0000
0.000
00.00
000.0
0000.

Byte 7 « » (espacio vacio)

Byte 8, 9, 10, 11 «|N=», cuando se ha seleccicnado pulgadas (inch) come unidad
«MM=, cuando se ha seleccionado milimetros

Byte 12 Final de la linea (ASCII 13)

Después de iniciar el programa de terminal y de configurar la interfaz del programa se
introducen las instrucciones con el teclado del ordenador.
Al hacerlo es importante distinguir entre:
o Consulta del valor o del estado de una funcién, con la estructura de comando:
<ESC> <INSTRUCCION><RETURN
El CL 400 envia después el valor de la configuracién actual.

o Entrada de un valor o de un estado nuevo de una funcion, con la estructura de comando:

<ESC> <INSTRUCCION><ESPACIO><VALOR><RETURN>

Ejemplos:
o Consultas de la version actual de software:
<ESC> 8J <RETURN>

o0 Cambio a la visualizacion de setup e indicacion de todos los registros de configuracion
guardados:

<ESC> 7K 11 <RETURN>
o Configuracién de la amplificacion a 45 dB:

<ESC> DB 45 <RETURN>



Cddigos de manejo a distancia

En las paginas siguientes podra encontrar una lista de los coédigos mas importantes para
poder manejar el equipo a distancia. Puede conseguir otros cédigos de manejo a distancia
bajo demanda y en la pagina de Internet www.GEInspectionTechnologies.com.

Las cadenas de caracteres dentro de corchetes indican valores o parametros.

Los cédigos que soportan consultas estan marcados con un *.

Cadigo  Parametro Margen Funcién

D~ Identificacion del modele de equipo, sdlo consulta

DP * Lista de todos los registros de configuracién con nimero de registro, nombre,
fecha de creacién

DR * Lista de los archivos de la grabadora de datos guardades, con nimero de
archivo, nombre, tipo de archivo, fecha de creacidn

MS Ceonsulta del espesor actual de la pared, velocidad del sonido y estado de
acoplamiento. Los valores salen separados por comas en el orden espesor de
la pared, velocidad del sonido y estado de acoplamiento. El espesor de la pared
se indica con una resolucién del 0,001, La velocidad del sonido se indica en m/
5. Para el estado de acoplamiente se indica ¢ para acoplado y u para
desacoplade.

PD [n] Nimero de registro 1..20 Transferencia de registros de configuracién desde el equipo al PGC; el parametro
indica el nimero del registro en el equipo, 0 transmite el registro de
configuracion que se utilice momentaneamente.

DE[n]* dB 1...85 Configuracién de la amplificacion, consulta de la amplificacion actual

7H Pene el equipe en la visualizacion Medir.

Codigo  Parametro Margen Funcién

TK[n] Tecla 1..20 Pulse la tecla, el pardmetro define la tecla:

12 tecla de funcién 1
22 tecla de funcién 2
32 tecla de funcién 3
42 tecla de funcion 4
5 tecla de funcion 5
62 tecla de funcién 5
Tecla [ cam | 7
Tecla 8
Tecla [reez| 9
Tecla [mrace] 10
Tecla [sene | 1
Tecla | e | 12
Tecla | pue | 13
Tecla [wen | 14
Tecla (28] izquierda 15
Tecla [men] derecha 16
Tecla [1] 17
Tecla (1) 18
Tecla [<) 19

Tecla [=) 20




Codigo  Parametro Margen Funcidn
7R Vuelve a poner en el estado de suministro la configuracion de los equipos. Se
configuran los siguientes parametros:
Decimal: Punto
Impresora: Epson
Retener/—: Retener
lluminacidn LCD: Off
Idioma: Inglés
Formato de fecha: N/D/A
Formate de tiempo: 12 horas
Modelo de bateria: Bateria alcalina
Desconexidn: Automatica
Unidades: Pulgadas
Resolucion: x,xxx
Grabadora de datos: Off
Blogueo: Off (se aplica a todos los pardmetros blogueados)
Representacién: DK + Figura A
DK nominal: 0,000
Alarma DK min./max.: 0,000 (off)
aJ* Mumero de versién del programa de los equipos
8K * Nimero de serie del equipo
8W [n] Modalidad de 0 Medalidad de flujo de datos desconectada.
flujo de datos
En el estado conectado (1 — 5), los valores de espesor de pared y los valores
de tiempo de vuelo se envian automaticamente después de cada registro a
través de la UART. Entonces se reduce la velocidad de trabajo del aparato,
especialmente a tasas de baudios bajas y en el modo Min-Cap. Los valores
de campos de datos estan divididos por comas.
1 Espesores de pared, velocidad ultrasédnica, estado de acoplamiento
El espesor de pared se expresa como nimero entero con una resclucion de
0.001 mm. La velocidad ultrasénica se indica con una resolucion de 1 m/s. Con
respecto al estado de acoplamiento, ¢ significa «acoplado» v u. «desacoplado».
2 Espesor de pared, estado de alarma, estado de acoplamiento
El estado de alarma se indica de la siguiente forma:
<:el espesor de pared es menor que el valor minime (caso de que estuviera
activado)
—: ninguna alarma
=: el espesor de pared es superior al valor méximo (caso de que estuviera
activado)
3 Tiempo de vuelo, estado de acoplamiento
El tiempo de vuelo se expresa en nanosegundos.
4 Espesor de pared, valor de la diferencia, tasa de reduccién, estade de
acoplamiento
El valor de la diferencia se calcula sobre la base del espesor de pared
nominal. La tasa de reduccién es la desviacidn porcentual del espesor de
pared nominal.
5 Espesor de pared, valor minimo, valor maxime, estado de acoplamiento
Los valores minimo y maximo corresponden al espesor de pared minimo y
méximo, respectivamente, en un proceso de verificacidn. Se indican con una
resolucidn de 0,001 mm. Al comienzo de una verificacion, cuando todavia no
se ha registrado ningun valor minimo ni maximo, el valor minime y el valor
méximo se expresan con un guidn (—).
a8y El contenide actual de la pantalla se edita como mapa de bits con 320 lineas por

cada 30 valores con 8 bits cada uno (0-255). Al introducir un parametro
cualguiera se emite un «mapa de bits=, en &l que cada pixel puesto se
representa con un *.




6.3 Conexién opcional para un disparador a distancia

A solicitud, el aparato puede ser equipado con un jack LEMO de 4 polos. A este jack se puede
conectar un interruptor manual o de pedal para activar a distancia la tecla SEND.
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DATOS TECNICOS I

En este capitulo se enumeran las funciones y los datos técnicos del CL 400, incluidos:

7.1

©o0oo0o

Datos del aparato
Principio de funcionamiento

Rango de medicion

Resolucion de la medicion

Rango de la velocidad del sonido
Resolucion de la velocidad del sonido
Unidad
Ajuste
Contacto
Avance/Técnica de inmersion
Emisor
Impulso de excitacidn
Tension
Receptor
Ancho de banda

Ganancia

Visualizacién en pantalla

Equipos indicadores

Los datos del aparato (Apartado 7.1)

Las posibilidades de ajuste de la opcién imagen A (Apartado 7.2)

Las posibilidades de ajuste de la opciéon Grabador de datos (Apartado 7.3)
Los datos técnicos de los palpadores (Apartado 7.4)

Procedimiento de impulso-eco por ultrasonidos

0,13 ... 762 mm (0,005 ... 20,00”) en funcién del
palpador y del material

0,01 mm (0,001”) preajustado seleccionable entre
0,001 mm, 0,01 my 0,1 mm (0,0001”, 0,001, 0,01”)

0,1000 ... 19999 m/s (0,03937 ... 0,78736 in/us)
0,1 m/s (0,00001 in/ps)
Milimetros o pulgadas

Introducir velocidad del sonido o espesor de pared
Ajuste de 1 6 2 puntos
Ajuste de 1 punto

Pico de impulso
130V, 50 ohmios

1,5...28 MHz a -3 dB
Rango total 85 dB

Alta resolucion, ¥4 VGA, 240 x 320 pixel, LCD para
la representacion grafica de las ondas, zona activa
72 x 96 cm (2,8 x 3,8”), iluminacién de fondo,
contraste ajustable

4 Hz con funcionamiento de bateria u 8 Hz en
funcionamiento de red (equipos indicadores de 8 Hz
con velocidades de medicion de 32 Hz en el modo
MIN CAP o MAX CAP, sdlo en combinacién con la
opcién Imagen A)



Indicacién del valor medido

Indicacion de la ultima medicion

MANTENE
ESPACIO

Registros de datos de ajuste

Ajustes de alarma

Alimentacién de corriente

Duracion de servicio

Desconexion

Idioma

Impresora

Velocidad de transmision
Indicacion de la hora
Indicacién de la fecha

Interfaces
Emisor

5 cifras, altura de cifra 38,1 mm (1,5”) en el modo
SOLO ESPESOR

5 cifras, altura de cifra 11,1 mm (0,44”) en la
visualizacion de la imagen A.

En estado acoplado, las cifras se representan
rellenas. En estado desacoplado, la representacion
de las cifras depende del ajuste en
MANTENER/ESPEC

El ultimo valor medido se representa contorneado.
Se representan rayas.

8 registros de datos de ajuste prefijados para
registros de datos de ajuste para palpadores de
contacto, avance y para técnica de inmersién 20
registros de datos de ajuste definidos por el usuario
con hasta 16 caracteres alfanuméricos para asignar
nombres.

Alarma de valor minimo y maximo

Zona de medicién de 0 ... 508 mm (0 ... 20”)
Alarma indicada con LED rojo y sefales de alarma
en pantalla

Linea de alarma para sefializar alarmas

5 baterias, tamario AA, AIMn, NiCd o NiMH
Red eléctrica, fuente de alimentacién para 100 ...
240VCA, 47 ... 63 Hz

Aprox. 40 horas (al operarse con baterias AlMn)
A eleccion, SIEMPRE EN o AUTO APAGA,
desconexion automatica después de 4 minutos sin

accion.

A eleccién, inglés, aleman, francés, espanol, italiano
O ruso.

A elecciéon, impresora de chorro de tinta Epson,
impresora de matriz de hilos Epson, Seiko DPU,
impresora laser HP, impresora de chorro de tinta
HP lenta o impresora de chorro de tinta HP.

A eleccion, 115200, 57600, 19200, 9600

Indicacioén alternativa de 12 6 24 horas.

A eleccion M/D/A, D.M.A. o A-M-D

Jack LEMO 00 (jack coax)



7.2

RS232
Jack de red
Mando a distancia

Temperatura
Servicio
Almacenamiento

Peso

Dimensiones (Hx B x T)

Jack LEMO de 7 polos
Jack LEMO de 4 polos (2 machos/2hembras)
Jack LEMO de 4 polos

0...+50°C (+32 ... +120°F)
-10 ... #50 °C (+10 ... +120°F)
1,0 kg (2,3 Ibs). Inca. Baterias

140 x 191 x 56 mm (5,5 x 7,5 x 2,2”)

Quedan reservadas las modificaciones técnicas.

Opcion Imagen A

Visualizacion

Tipos de medicién
Palpadores de contacto
Palpadores de avance y
técnica de inmersion

Zona de la imagen A
Seguimiento de la compuerta

Posicion de la compuerta

Filtro

Amortiguacién

Activacion de la compuerta

Punto de medicion

Ganancia

SOLO ESPESOR, ESP. + A-SCAN, MAX + ASCAN,
MIN + ASCAN, DIFERENCIA y %RR (%tasa de
reduccion)

Impulso original a 1ST y eco multiple
Eco de entrada a 1ST,
eco multiple, automatico

3,0 ... 750 mm (0,150 ... 30,0”)
ON o OFF (s6lo en los palpadores de avance)

Inicio A, anchura A, altura A, Inicio B, anchura B,
altura B; altura IF (ajustable en todos los tipos de
medicion, excepto en AUTO)

0,6 ... 28 MHz (-6 dB), prefijado
0,2 ... 7 MHz (-6 dB)

8 ...17 MHz (-6 dB)

19 ... 26 MHz (-6 dB)

Estandar, 50 ohmios
Especial, 500 ohmios (modificable a peticion)

FLANCO, en todos los tipos de medicién
PICO, sélo en el tipo de medicion Eco multiple

Punto cero antes o después de la activacién de la
compuerta

Automatica (AGC), prefijada o manual, modificable
en pasosde 1dB 6 6 dB



7.3

7.4

Valor nominal

Rectificacion

Ajustable entre 0 ... 508 mm (0 ... 20”)

RF, media onda negativa o media onda positiva

Quedan reservadas las modificaciones técnicas

Opcion grabador de datos

Capacidad

Estructura de fichero

Nombres de archivo

Software opcional

250 ficheros con 10.000 valores de medicién 6 1000
valores de medicibn con Ila imagen A
correspondiente

Cuadricula, puede crearse con ayuda del teclado
del aparato, Custom lineal, puede crearse con
UltraMATE.

Maximo 25 caracteres alfanuméricos

UltraMATE y UltraMATE Lite

Quedan reservadas las modificaciones técnicas.

Palpadores / Emisores para el CL 400

Modelo

A-2 DFR & CLF4

Alpha 10/.25

Alpha 2F & CLF5

Alpha DFR-P

Mini-DFR

K-Pen

Tipo de Nominal Contacto Zonade
palpador Frecuencia Diametro medicion
palpadoravance 15MHz 7,6 mm 0,18 a 254 mm
estandar 0,30 0,007 a1,0"
acero
palpadoravance 10MHz 7,6 mm 0,25a19mm
estandar 0,30" 0,010a0,75"
acero
palpador 10 MHz 9,5mm 1,52 a 254 mm
Fingertip 0,38" 0,060 a 10,0"
acero
plastico, 22 MHz 7,6 mm 0,13a38mm
palpador avance 0,30 0,005a0,15"
plastico
palpadoravance 20MHz 4.8 mm 0,13a51 mm
para piezas finas 0,19" 0,005 a0,200"
acero
palpador 20 MHz 1,762,3mm 0,20a 44 mm
fipo lapiz 0,065 & 0,090" 0,008a0,175"

acero
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Modelo Tipo de Nominal Contacto Zonade
palpador Frecuencia Diametro medicion
CA211A palpador contacto 5MHz 19,1 mm 1,52 a 508 mm
estandar 0,75" 0,060 a 20,0"
acero
Bubbler IPS palpador para 15 MHz 51 mm 0,20 a 25,4 mm
técnica inmersién 0,20" 0,008 a 1,000"
acero
G35MN palpador avance 35 MHz 8,5 mm 0,12a2 mm
para piezas finas 0,33" 0,005 a 0,080"
acero
K1SC DLY plastico, 1 MHz 29 mm 5a50 mm
palpador avance 114" 0,200 a 2,0"
acero
CA214 DLY palpador avance 5MHz 12,5mm 1 a 50 mm
estandar 49" 0,040a2,0"
acero

NOTA: A peticion, se pueden suministrar otros tipos de palpador
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MANTENIMIENTO 8

8.1

Mantenimiento del equipo

Limpie la carcasa y la pantalla s6lo con una gamuza suave. Utilice unicamente agua y un
limpia cristales suave. No emplee nunca disolventes fuertes, ya que pueden agrietar o incluso
destrozar el plastico.

Mantener los palpadores de retardo

Sustituya los palpadores que muestren signos de desgaste y aquellos son inclusiones de
virutas metalicas. Con los palpadores es conveniente cambiar a intervalos regulares el medio
de acoplamiento al cuerpo de avance. Proceda de la siguiente manera:

o0 Desenrosque el anillo graficado y ponga a un lado el cuerpo de avance.

o0 Limpie las superficies opuestas de la pieza de avance y del transductor.

o0 Aplique una gota de aceite muy fluido sobre la superficie vuelva a fijar la pieza de avance.

Manejo correcto de los cables

0 Evite torsiones y nudos en los cables.

o] Sujete_ los cables Unicamente en los enchufes cuando vaya a conectarlos o interrumpa una
conexion.

Baterias

Control con regularidad si las baterias se han oxidado o si sale liquido de ellas. Retire y

recambie todas las baterias en cuanto detecte los primeros indicios de o6xido o liquido.
Asegurese de desabastecer correctamente las baterias defectuosas.

NOTA: Cuando vaya a almacenar el aparato durante cierto tiempo, deje las baterias dentro,
ya que ello prolonga la durabilidad de las baterias de litio internas, necesarias para el
backup del grabador de datos y de los ajustes del aparato.
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ANEXO 9

El presente capitulo contiene informaciones detalladas sobre:

El reset del software

La actualizacion del software interno del aparato
La documentacion CEM

El fabricante y las direcciones de servicio

©o0oo0o

9.1 Reset del software

NOTA: El siguiente procedimiento sirve para borrar todos los registros de datos de ajuste
definidos por el usuario y todos los ficheros del grabador de datos (cuando esta
instalada la opcion Grabador de datos). Por consiguiente, almacene todos los
ficheros que desee conservar en un PC antes de iniciar el reset. Utilice para ello el
software UltraMATE.

Para efectuar un reset del software-, siga los siguientes pasos:

Paso 1: Desconecte el equipo.

Paso 2: Mantenga presionada la tecla (") y mantenga presionada la tecla durante unos
segundos.

Paso 3: Si el reset se ha llevado a cabo correctamente, en la parte superior derecha de la
pantalla aparecera un aviso correspondiente.
9.2 Actualizacion del software

El software interno del equipo CL 400 se puede actualizar a través de Internet. Para ello,
utilice el programa auxiliar y de actualizacion suministrado en el CD.

Paso 1: Instale el programa auxiliar de actualizacién en su PC. El PC debe estar conectado a
Internet.

Paso 2: En la barra de tareas de Windows, haga clic en el botdn inicio y seleccione
Programas — Actualizacion del CL 400. A continuacién, se iniciara el programa
auxiliar.

Paso 3: Seleccione el boton Download New File.
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El programa establecera una conexion de Internet al servidor FTP de GE Inspection
Technologies (eventualmente, tendra que conectarse primero a Internet). El programa
comparara la version del software en el servidor. Si la version del servidor es mas actual que
la del aparato, se producira la descarga de este software. De lo contrario, se interrumpira
automaticamente este proceso.

Paso 4: Apague el CL 400 y conéctelo al PC.
Paso 5: Seleccione el boton Upgrade The Instrument.

Paso 6: Cuando aparezca la orden, mantenga presionada la tecla (o) y mantenga

presionada la tecla durante unos 3 segundos. EI CL 400 comenzara ahora a
actualizar el software interno del aparato. Cuando este proceso haya finalizado, el
aparato se apagara automaticamente.

Paso 7: Realice un reset del software para vaciar la memoria del aparato (jTodos los ficheros
del grabador de datos almacenados y todos los registros de datos de ajuste definidos
por el usuario se perderan!).

En internet encontrara la siguiente informacién bajo www.GEInspectionTechnologies.com:

0 Informaciones actuales sobre el software interno del aparato
0 El programa auxiliar actual para la actualizacion del software
o Datos técnicos

o Caracteristicas nuevas

0 Bibliografia

0 Y mucho mas!

Declaracion de conformidad EU

Declaracion de conformidad de la UE para el aparato de precisién para la mediciéon de
espesores de pared por ultrasonidos Krautkramer CL 400.

Referencias:

Lair Technologies Inc, World Compilanse Center EMC, informe de prueba no. 182066- B, para
la compania GE Inspection Technologies- aparato de precisién para la medicidon de espesores
de pared por ultrasonidos CL 400.

Descripcion del aparato:

El equipo Krautkramer CL 400 es un aparato de precision para la medicion de espesores de

pared sobre la base de ultrasonidos, con el que se pueden evaluar materiales utilizando
palpadores de ultrasonidos en el margen de frecuencias comprendido entre los 0,6 y 28 MHz.
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Este aparato indica el espesor de pared, que se calcula con ayuda del valor de vuelo por el
material y una velocidad del sonido preestablecida como parametro en el aparato. Este equipo
se ha disenado como aparato portatii de medicién de espesores de pared en entornos
industriales. No esta concedido para utilizarse en un circuito cerrado de un sistema de
procesos automaticos automatizado.

Declaracion de conformidad:

El equipo Krautkramer CL 400 cumple las siguientes normas EN:
EN 55011:1998, clase A

EN 61000-3-2: 2001, clase A

EN 61000-3-3: 1995

EN 61000-4-2: 1995

EN 61000-4-3: 1998

EN 61000-4-4: 1995

EN 61000-4-5: 1995

EN 61000-4-6: 1996

EN 61000-4-11: 1994

Direccion del fabricante y del servicio postventa
El aparato de medicion de espesores de pared CL 400 es fabricado por:

GE Inspeccion Technologies, LP
50 Industrial Park Road

USA — Lewistown, PA 17044
Teléfono +1717 — 242 03 27

Fax + 1717 — 242 2606

El equipo CL 400 es fabricado utilizando componentes de alta calidad segun los métodos mas
avanzados. Meticulosos controles intermedios y un sistema de gestion de calidad certificado
segun DIN EN ISO 9001 aseguran una calidad 6ptima de acabado del aparato.

Si pese a ello, el aparato presentara un defecto o si tiene preguntas especiales acerca del
aparato, visite nuestras paginas de servicio técnico para el aparato bajo
http://www.GEInspectionTechnologies.com o dirijase al servicio postventa competente de GE
Inspection Technologies directamente a una de las siguientes direcciones:
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INDICE ALFABETICO

Symbole

%RR

A

Abajo
Activacion Pue
Activo
Actualizar el software
AGC

Alarma Max Esp
Alarma Min Esp
Amortig
Amortiguamie
Anchura
Apagado

Arriba

B

Baterias
Borrar
Borrar un fichero del grabador de datos

C

Cable de impresora, en serie

Cable de impresora, paralelo

Cable de PC, en serie

Cargar un fichero del grabador de datos
Codes

Contraste

Compuerta A

Compuerta B

Compuerta de eco de entrada

D

Decimal
Descripcion
Deteccion
Diferencia



Dir Avance

E

Eco de entrada al primer eco del fondo dorsal
Entrada fecha

Entrada hora

ESP. + A-SCAN

Especia

Espesor nomina

F

Fichero del grabador de datos
Filtro

Formato fecha

Formato hora

Fuente

G

Ganancia
Grabador de DA

Idioma

IF->1ST

Imagen A

Impresora

Impulso original al primer eco del fondo dorsal
Indicador de carga de la bateria

IP->1ST

L

Luz de fondo
Luz Fondo

M
Mantener/Espac
Max + Ascan

Min + Ascan
Modo medida



Normal

Obstr

P

Parar
Parar la imagen A
Programa de actualizacion

R

Regulaciéon manual de la ganancia
Reset

Resolucion

RF

S

Sedal R
Seguimiento IF
Solo espesor

T

Tipo bateria
Tipo de medicién
U

Umbral
Unidades

\%

Vel. Transmision
Velocidad
Ventana de navegacion del fichero

Vista
Visualizacion del Fichero
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Visualizacion del Medir
Visualizacion del Menu
Visualizacién del Setup

Zoom
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